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Gwarancja i odpowiedzialno$¢

Informacje zawarte w tej publikacji moga ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia. Firma
GAMMA Medizinisch-wissenschaftliche Fortbildungs-GmbH nie udziela gwarancji zadnego rodzaju.
Firma GAMMA zastrzega sobie jednoznacznie prawo do zmiany tej dokumentacji bez powiadamiania
ktorejkolwiek ze stron.

Firma GAMMA nie wyklucza, ze w wyniku btedu systemu, serwisu lub uzytkownika moze wystgpi¢ biad
obliczeniowy. W zwigzku z tym lekarz zawsze powinien sprawdza¢ wyswietlane dane i obliczenia.
Ostateczna decyzja w sprawie terapii i odpowiedzialno$¢ wobec pacjenta spoczywa kazdorazowo na
lekarzu. Firma GAMMA Medizinisch-wissenschaftliche Fortbildungs-GmbH nie ponosi Zzadnej
odpowiedzialnosci.

Copyright © 2017 GAMMA Medizinisch-wissenschaftliche Fortbildungs-GmbH

Ten dokument zawiera informacje chronione na podstawie przepiséw prawa wtasnosci intelektualnej. Wszelkie prawa zastrzezone.
Dokumentu nie mozna powielaé, kopiowac¢ ani ttumaczy¢ na inne jezyki w cze$ci ani w catosci, bez jednoznacznej pisemnej zgody
firmy GAMMA Medizinisch-wissenschaftliche Fortbildungs-GmbH.

Oznaczenia ®, ™:

Axiograph i SAM to zarejestrowane marki handlowe firmy SAM Préazisionstechnik GmbH, Niemcy. Microsoft i Windows to marki
handlowe firmy Microsoft Corporation, USA. Artex jest marka firmy AmannGirrbach GmbH, Niemcy. Denar, Hanau i Whip Mix sg
markami handlowymi firmy Whip Mix Corporation, USA. KaVo jest markg firmy KaVo Kaltenbach & Voith GmbH & Co, Niemcy.
Panadent jest marka firmy Panadent USA. GAMMA, GAMMA Dental Software, CADIAX i CADIAS sg markami handlowymi firmy
GAMMA Medizinisch-wissenschaftliche Fortbildungs-GmbH, Austria. Stratos jest marka firmy Ivoclar Vivadent AG, Lichtenstein.

Wszystkie te produkty i nazwy produktéw wymienione w niniejszym podreczniku sg wtasnoscig odpowiednich firm. Brak symboli
® lub ™ nie oznacza, ze nazwa nie jest markg chroniona.
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1 Wstep

Dziekujemy za zaufanie i zakup naszego systemu CADIAX. Kupiliscie najwyzszej jakosci wyrdb techniki

medycznej, rezultat ponad 25 lat doswiadczenia w elektronicznej rejestracji toréw ruchu stawow
skroniowo - zuchwowych.

Na kolejnych stronach chcielibySmy utatwi¢ uzytkownikowi poznanie urzgdzenia CADIAX i jego
oprogramowania.

1.1 Wyjasnienie symboli uzytych na opakowaniu i na urzadzeniu

Uwaga: zapoznaj sie z dotgczong instrukcja.

Uwaga: pole magnetyczne

>

Czes¢ stosowana typu B

\ Postepuj zgodnie z instrukcja

Producent

) >

Data produkcji

Numer seryjny

Gorny i dolny limit temperatury

Gorny i dolny limit wilgotnosci wzglednej

e~k




CADIAX 4

Gorny i dolny limit cisnienia atmosferycznego
E Odpady utylizowac¢ oddzielnie
[

( ﬁ ztagcze ptytki i rylca, prawe

IOI ztgcze plytki i rylca, lewe

ztgcze USB

i : ztgcze przetgcznika noznego
[}
I

= == == Pradstaty

Nie siada¢ na urzadzeniu

Nie stawa¢ na urzgdzeniu

1.2 Wazne aspekty bezpieczenstwa

Dla wtasnego bezpieczenstwa oraz dla bezpieczenstwa eksploatacji doktadnie
przeczytaj te instrukcje, zanim zaczniesz uzytkowa¢ urzadzenie. Zawsze postepu;j
zgodnie ze wszystkimi ostrzezeniami w tej instrukcji i/lub tymi, ktére umieszczono na
samym urzadzeniu.

H

2.1 Ogodlne zasady bezpieczenstwa
Urzadzenie uzywaj w przestronnym pomieszczeniu, umozliwiajgc prawidtiowe
rozpraszanie ciepta.

Nigdy nie uzywaj urzgdzenia w miejscach, w ktérych do jego wnetrza moze dostac sie
woda lub inna ciecz.

>



CADIAX 4

Urzadzenie jest zasilane z komputera, do ktérego jest ono podigczone poprzez port USB.
Podtgczaj urzadzenie tylko bezposrednio do terminala USB komputera. Nigdy nie
obstuguj urzadzenia poditgczonego do huba USB i nigdy nie uzywaj alternatywnych
zrodet zasilania.

Nigdy nie ustawiaj urzadzenia w poblizu pdl potencjalnej interferencji
elektromagnetycznej (gtosnikow, telefonéw komoérkowych, sterylizatoréw, itp.).

Nigdy nie probuj samodzielnie naprawia¢ urzgdzenia. Wszelkie naprawy muszg zosta¢
wykonane przez upowazniony i przeszkolony personel serwisowy.

W nizej wymienionych przypadkach odtgcz urzadzenie od komputera i skontaktuj sie z
wykwalifikowanym pracownikiem serwisu:

Jesli woda lub inna ciecz dostanie si¢ do wnetrza urzgdzenia

Jesli urzadzenie nie dziata poprawnie, mimo stosowania sie do instrukcji obstugi.

Jesli urzadzenie upadto lub zostata uszkodzona jego obudowa.

Jesli urzgdzenie wyglada lub dziata inaczej niz zwykle.

Sprawdz, czy urzadzenie stoi na gtadkiej, rownej powierzchni, ktéra jest dluzsza i szersza
niz samo urzgdzenie.

Powierzchnia, na ktorej stoi urzgdzenie musi by¢ wystarczajgco stabilna, poniewaz
podczas wstrzgsu lub upadku moze ono zosta¢ powaznie uszkodzone.

Wybierajgc powierzchnie robocza i/lub powierzchnie przechowywania, sprawdz, czy
urzadzenie nie jest narazone na znaczne zmiany temperatury lub wilgotnosci, na
bezposrednie swiatto stoneczne lub wysokg temperature.

Sprawdz, czy urzgdzenie nie jest narazone na wstrzasy.
Sprawdz tez, czy przypadkowo nie pociggniesz za kabel (ryzyko wywrocenia).

Nie siadaj na urzgdzeniu, poniewaz mozesz w ten sposob powaznie je uszkodzic.

Nie stawaj na urzgdzeniu, poniewaz mozesz w ten sposéb powaznie je uszkodzic.

11



CADIAX 4

1.2.2 Specjalne informacje dotyczace elektrycznych wyrobéw medycznych

1221 Instalacja urzadzenia CADIAX

Jesli komputer podtgczony do urzadzenia
CADIAX znajduje sie w poblizu pacjenta,
nalezy go sprawdzi¢ pod katem zgodnosci
z normg EN 60601-1.

Otoczenie pacjenta (w rozumieniu
przepiséw normy EN 60601-1) to obszar,
w ktorym pacjent moze celowo lub

przypadkowo wejsé¢ w kontakt z: i’
e czescig urzgdzenia/systemu  ___________ -
medycznego lub // 1_5/"“/\\

urzadzenia/systemu.

e 0sobg, ktéra uzywa lub dotyka czesci \’
|
I
|
|

Definicja otoczenia pacjenta, zgodnie z normg EN
60601-1

Jesli komputer podigczony do urzadzenia CADIAX nie zostat wyprodukowany zgodnie z normg EN

60601-1, nalezy go uzywac poza otoczeniem pacjenta.
3 ’K|j

Jesli taki komputer zostanie ustawiony w otoczeniu pacjenta, wéwczas on sam i wszystkie inne
urzadzenia do niego podtgczone (np. monitor) muszg posiadac izolacje zgodng z normg EN 60601-1.
Urzgdzenia zasilajgce nalezy podtgczaé poprzez medyczny transformator izolacyjny, a do sieci przez
telefon komérkowy — poprzez medyczny izolator sieciowy.

SasEEERRRR
rFZ I LY SN
—

Otoczenie pacjenta

Otoczenie pacjenta

<4—p Kabel zasilajacy
<4+——p Kabel USB

<4—» Kabel sieciowy

12
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Urzgdzenie CADIAX nie moze by¢ obstugiwane w bezposrednim poblizu innych urzadzen ani stawiane
na innych urzgdzeniach. W razie koniecznosci obstugiwania CADIAX w poblizu innych urzadzen lub po
ustawieniu go na innych urzgdzeniach, sprawdz, czy w tej konfiguracji systemowej urzadzenie dziata
poprawnie.

1.2.2.2 Obstugiwanie urzadzenia CADIAX

Wiaczaj tryb rejestracji w urzadzeniu tylko po catkowitym zamontowaniu sensoréw
pomiarowych (ptytek i rylcow).

Sprawdz, czy w czasie rejestracji ani Ty sam ani pacjent nie dotyka sensoréow

Zawsze wylgczaj tryb rejestracji przed odtgczeniem ptytek i rylcow od tuku twarzowego.

Gniazda sensoréw z przodu urzgdzenia majg nastepujgcy ukiad:

1: Prawy rylec
2: Prawa ptytka

01 3: Lewa ptytka
4: Lewy rylec
()2

Gniazda przetgcznika noznego i ztgcze USB do poditgczenia do komputera znajdujg sie z tytu
urzgdzenia.

Stan urzadzenia CADIAX pokazuje zielona kontrolka LED z przodu obudowy. Moze ona pokazywaé
nastepujgce stany:

Kontrolka LED zapalona przez caly czas:

1 sec _ oo
Urzgdzenie gotowe do dziatania.

Kontrolka LED miga z czestotliwoscia 5 Hz:

@ [II00nnnnpunnnInnnq) womsemsa

Kontrolka LED miga z czestotliwoscig 0,5 Hz:
. - - Btad sprzetowy, nie mozna wykonaé pomiaru.
O ‘ ‘ Kontrolka LED nie pali sie:

Urzadzenie nie jest podigczone do komputera.

13
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1.2.2.3

1.2.2.4

1.2.3

Zgodnos¢ elektromagnetyczna

Urzadzenia medyczne wymagajg specjalnych srodkow ostroznosci pod katem toleranciji
elektromagnetycznej. W zwigzku z tym urzadzenie CADIAX moze zosta¢ zainstalowane
i uruchomione zgodnie z instrukcjg zawartg w rozdziale ,Zgodnos¢ elektromagnetyczna
— wytyczne i deklaracja producenta” niniejszego podrecznika.

Uzywaj wytgcznie akcesoriow, ktdre posiadajg jednoznaczne dopuszczenie do pracy z
urzgdzeniami CADIAX. Uzywanie innych akcesoriow, zwlaszcza kabli diuzszych niz
dtugos¢ kabla zapisana w niniejszej instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do zwiekszonej
emisji interferencji lub do zmniejszenia odpornosci na interferencje urzgdzenia CADIAX.

Przenosne i mobilne urzadzenia telekomunikacyjne, np. telefony komérkowe, telefony
bezprzewodowe, komputery i laptopy z uruchomiong siecig WLAN itp., moga miec
niekorzystny wptyw na elektroniczne urzgdzenia medyczne. Nie uzywaj urzgdzenia
CADIAX w poblizu tych potencjalnych zrédet interferenciji i sprawdz, czy stosujesz
zalecenia dotyczgce bezpiecznych odlegtosci opisanych w rozdziale ,Zalecane
odlegtosci minimalne od przeno$nych i mobilnych urzgdzen telekomunikacyjnych”
niniejszego podrecznika.

Podtaczanie innych urzadzen

Urzadzenia podigczone do interfejséw analogowych lub cyfrowych muszg by¢
certyfikowane, aby spetni¢ specyfikacje odpowiedniej normy EN (np. EN 60950 dla
urzadzehn przetwarzajgcych dane Ilub EN 60601 dla elektrycznych wyrobow
medycznych). Oprécz tego cata konfiguracja musi spetnia¢ wymogi normy EN 60601-1
dla systemoéw. Kazdy, kto sktada uzupetniajace sie urzadzenia do wprowadzania sygnatu
lub urzgdzenia odbiorcze, jako konfigurator systemu odpowiada za zgodnos¢ z
przepisami normy EN 60601-1.

Przeciwwskazania — ograniczenia zastosowania

W trakcie uzytkowania systemu CADIAX nastepujgce okoliczno$ci mogg uniemozliwié
lub ograniczy¢ jego zastosowanie:

e Zdolnosci umystowe

Pacjenci, ktérzy nie sg w stanie prawidtowo zrozumie¢ albo zastosowac sie do polecen
dentysty (np. jak przesungé Zzuchwe, itp.) ze wzgledéw fizjologicznych Ilub
psychologicznych.

¢ Ogo6lne obrazy kliniczne:

Pacjenci cierpigcy na choroby, ktére nie pozwalajg na zamocowanie tuku twarzowego
do celow rejestracji. Choroby te mogg byé natury fizycznej lub psychicznej (np.
spastyka, epilepsja, klaustrofobia, uraz lub choroba czaszki lub tkanek miekkich
czaszki, uszu, itp.).

e Stomatologiczne obrazy kliniczne:

Pacjenci z chorobami zebdw i przyzebia, ktére wykluczajg mocowanie uchwytu
(paradontoza, luzno osadzone zeby, uszkodzenia tkanki twardej zeba, zmiany
Sluzéwki w jamy ustnej lub gardta, itp.)

o Okreslone choroby w obszarze uszu:

Pacjenci z chorobami w obszarze uszu, ktére wykluczajg mocowanie tuku twarzowego
w kanale stuchowym (np. bolesne stany zapalne, szumy uszne, bdl ucha, itp.)

¢ B6l miesni w obszarze glowy i szyi:
Pacjenci z silnym bélem miesniowym w obszarze gtowy i szyi, ktérzy nie sg w stanie
utrzymac tuku twarzowego podczas badania.

o Pacjenci w wieku miedzy 0 a 9 lat:

Doswiadczenie pokazuje, ze dzieci potrafig zastosowac sie do instrukcji dentysty tak,
aby z sukcesem przeprowadzi¢ badanie dopiero w okolicach 10 roku zycia. Oprécz
tego, zamocowanie uchwytu mogag utrudnia¢ zeby mleczne.

14
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e Osoby z zatozonymi implantami

Pacjenci z aktywnymi implantami (np. rozrusznik serca) powinni by¢ ostroznie
poddawani oddziatywaniu systemu sensor-magnes CADIAX, poniewaz koncéwka
rylca, do ktérego przymocowano magnes moze znalez¢ sie w poblizu takiego implantu.

1.2.4 System sensor-magnes

System magnesowo-sensorowy CADIAX (“M“-Sensor) zawiera magnes w koncéwce
rylca. Z tego powodu nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage podczas stosowania go u
pacjentdw z rozrusznikami serca lub wszczepionymi defibrylatorami. Sprawdz
koniecznie, czy na pewno zachowujesz bezpieczne odlegtosci! W razie potrzeby
skonsultuj sie z kardiologiem. W razie watpliwosci przestan uzywac¢ systemu CADIAX
"M” Sensor.

1.3 Przeznaczenie

System CADIAX zaprojektowano do rejestracji i wyswietlania ruchéw osiowych stawu zuchwowego u
ludzi, konwersji tych ruchow na odlegto$ci miedzyktykciowe artykulatora i obliczenia ustawien dla tego
artykulatora, odpowiednio dla pacjenta.

System jest uzywany przez dentystéw i technikow dentystycznych.

1.4 O tej instrukcji obstugi
Autorzy tego podrecznika zaktadajg, ze czytelnik posiada podstawowg wiedze z zakresu obrazowania
ktykci, pracy z tukiem twarzowym i przekazywaniem parametréw czaszki do artykulatora.

Dodatkowo wymagana jest baza dzwiekowa w systemie operacyjnym Microsoft Windows. Uzytkownik
powinien by¢ w stanie pracowac z interfejsem uzytkownika i z innymi elementami operacyjnymi
programéw Windows.

Ten podrecznik nie zastepuje podstawowej edukacji w zakresie systemu operacyjnego Windows. Jesli
nie masz zadnego doswiadczenia z zakresu systemow Windows, zalecamy, aby$ najpierw sie z nim
zaznajomit. To bardzo utatwi prace z oprogramowaniem CADIAX.

1.4.1 Symbole i powiadomienia

Specjalng uwage zwracamy na wazne aspekty zaznaczone nastepujgcymi symbolami:

@ Uwaga Ten symbol wskazuje na mozliwe Zrédto btedu lub ryzyko btedu operacyjnego.

@ Info Tutaj znajdziesz szczegdlnie wazne informacje dodatkowe na opisywany
temat.

o Wskazowka Uzyteczne wskazowki i triki w pracy z systemem CADIAX.

W niniejszym podreczniku do opisywania okreslonych komend i instrukcji bedg uzywane nastepujgce
symbole i powiadomienia:

e Nazwy klawiszy bedg zapisywane pochytym drukiem. Dla kombinacji klawiszy zostanie uzyty znak
plus (+),
np.: CTRL+D oznacza: wcisnij i przytrzymaj klawisz CTRL, a nastepnie wcisnij klawisz D.

e Pozycje menu oprogramowania CADIAX sg zapisywane pochytym drukiem. W wielu przypadkach
pozycje menu nalezy wybiera¢ kolejno; zostang one  potgczone  strzatkami,
np.: File — Close oznacza: najpierw kliknij pozycje File z paska menu, a nastepnie kliknij pozycje
otwartym menu: Close.

Odwotania do ,paskow” interfejsu uzytkownika wyglgdajg nastepujgco:

15



CADIAX 4

Data Edit View Options Window Help

WA X W o Q] H o e ¥ B K [000% ]

Single Axis Location T Dynamic Axis Location I Axis Eixup T Refix Reference Position T Parameters |‘Recording | Plates Linear and AUX Data 3D Animation Hardware Test 3

Connected to CADIAX® 4, SN: C4 00001

Pasek menu
Pasek narzedzi
Pasek zaktadek
Pasek stanu

A WO DN P

Options. Poprzez wpis Customize Shortcut Keys w menu Options mozesz przypisa¢ kombinacje

9 Ustawienia wyswietlania tych paskéw i schematy koloréw aplikacji znajdziesz w menu View i
klawiszy uzytkownika do poszczegdlinych funkciji.

15 Zakres dostawy

Doktadny zakres dostawy towarzyszy listowi przewozowemu. Kiedy otrzymasz system CADIAX,
sprawdz zawarto$¢ przesyitki pod katem kompletnosci i jakosci dostawy.

Materiat do mocowania uchwytu na zebach zuchwy pacjenta NIE jest zawarty w pakiecie dostawy.

Do mocowania uchwytu zgryzowego niezbedny jest materiat rejestrujgcy zacisk zeboéw (np. Exabite
firmy GC) i odpowiedni dyspenser.

Do mocowania uchwytu zgryzowego potrzebny jest kompozyt do tymczasowej odbudowy (np. Protemp
Il firmy 3M ESPE) i cement tymczasowy, taki jak cement na bazie tlenku cynku (np. TempBond firmy
Kerr) lub karboksylowy (np. Durelon firmy 3M ESPE).

@ W celu pozyskania dalszych informacji skontaktuj sie z naszym dystrybutorem regionalnym.

1.6 Wymogi dla systemu

Do uzywania systemu CADIAX potrzebny jest komputer. Oprogramowanie GAMMA Dental Software w
wersji 7.8 lub wyzszej musi zosta¢ zainstalowane na komputerze. To oprogramowanie nie wchodzi w
zwykty zakres dostawy systemu CADIAX.

Szczegoly wymagan sprzetowych komputera opisano w instrukcji oprogramowania GAMMA
Dental Software.
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Niezbedny jest réwniez odpowiedni ekran do pracy przy fotelu dentystycznym. Zwrdo¢ uwage, ze
odlegtos¢ miedzy uzytkownikiem a ekranem moze by¢ wieksza niz wtedy, kiedy uzywa sie zwyktych
aplikacji komputerowych.

Co wiecej, do uzywania systemu CADIAX wymagany jest tuk twarzowy taki jak Condylograph Set,
Condylograph comfort Set lub Condylograph comfort Set |. Te urzgdzenia nie wchodzg w podstawowy

zakres dostawy systemu CADIAX.
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2 Przygotowanie do uzywania urzadzenia CADIAX

Przed rozpoczeciem pracy z systemem CADIAX nalezy podjaé szereg krokéw przygotowawczych.

N

A Instalacja oprogramowania

Dzieki temu zainstalujesz niezbedne sterowniki pozwalajgce na rozpoznanie urzgdzenia.

@ Zainstaluj oprogramowanie przed pierwszym podigczeniem urzgdzenia CADIAX do komputera.
0 Szczegoly dotyczgce instalacji oprogramowania opisano w instrukcji GAMMA Dental Software.

2.2 Podstawowe ustawienia oprogramowania
Po instalacji oprogramowania CADIAX nalezy dokona¢ kilku podstawowych ustawien.

Podczas tej operacji urzadzenie CADIAX nie musi by¢ podtgczone do komputera.

N

2.1 Uruchamianie i aktywacja oprogramowania

Procedure uruchamiania i aktywacji oprogramowania opisano w instrukcji oprogramowania
GAMMA Dental Software.

Po zakonczonej sukcesem aktywacji mozna uruchomic rejestrator CADIAX Recorder z GDSW classic

lub GAMMA Document Browser; bedzie on zapisywat zarejestrowane dane w odpowiednich bazach

danych.

Unknown Patient [CADIAX® Recorder] = =
Data Edit View Options Window Help

FEar

Single Axis Location | Dynamic Axis LocationT Axis Eixup T Refix Reference Position T Parameters T Recording | Plates Linear and AUX Data T 3D Animation T Hardware Test ]

Right Side Left Side

Dynamic Axis Location Hints

1. Guide the patient carefully in a retral joint position.

2. Press the foot switch to initiate the axis recording (Beep sound)

3. Guide the mandible of the patient by controlling the chin in a retral open and dose movement.

4. Observe the computer screen. The program permanently calculates multiple axis-points based on the recorded
open-dose movements, The calculated axis paint will change the color first from red to blue, and finally to green.

Once the displayed axis point is green, you can finish the procedure by hitting the foot switch again.

5. The program will jump automatically to the axis fix-up where you can adjust the side-arms of the mandible face-bow to
the displayed axis points. Please note that the patient's mandible must be held in a retral joint position during this procedure.

I, Verify the computer calculated hinge axis points in RealTime Display or visuslly on the flags!

[C]Dan't show this window again

Cancel

For Help, press F1 Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

2.2.2 Ustawienia tuku twarzowego

Ustaw rodzaj uzywanego fuku twarzowego w menu Options — CADIAX Unit Settings:
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Geometry
Pin bulb diameter, mm: 2,00

Standard intercondylar distance, mm: | 110,00

Face Bow Settings

Condylograph comfort W

Reference point indicator - individual (@)
Reference point indicator - fix (22mm) ()

Carel

niewtasciwego tuku twarzowego lub wprowadzeniu niewladciwej wartosci skali rejestracja nie
zostanie prawidiowo przeliczona. To moze doprowadzi¢c do odksztalcenia obrazu
zarejestrowanego toru ktykciowego i w niektérych przypadkach, do zafalszowania ustawien
parametréw dla artykulatora.

@ Rézne tuki twarzowe majg rézne skale do wprowadzania geometrii twarzy. Po wybraniu

Luk twarzowy Condylograph comfort mozna uzywaé¢ z dowolnym z ponizszych wskaznikow punktow
referencyjnych.

Indywidualny wskaznik punktu referencyjnego State wskazniki punktow referencyjnych P
(Pacjent) i T (Transfer).

* —— Iuﬁ\uulmm.m. e 2 o=y

T @ b —s

State wskazniki punktéw referencyjnych sg mocowane na wysokosci 22 mm, ktérej nie mozna
regulowac. Jezeli sytuacja anatomiczna pacjenta wymaga innej wysokosci, nalezy uzyé
indywidualnych wskaznikéw punktow referencyjnych.

2.2.3 Test sprzetowy

Zaktadka Hardware Test oprogramowania CADIAX Recorder pozwala na sprawdzenie stanu sprzetu
w systemie.
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Data Edit View Options Window Help

HRAE RH QD e SR E [0

Single Axis Location | Dynamic Axis Location | AxisFixup | RefixReference Posiion | Parameters | Recording | Plates | Linear and AUXData | 3D Animation |

Diagnastics

Firmware version 2. 13; Hardware model A
Internal hardware test OK.

Foot switch is not pressed

Sensors OK

For Help, press F1

Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

Wyswietlacz wskazuje bledy w systemie podswietlajgc uszkodzony komponent na grafice,
a w obszarze Diagnostics wy$wietla opis btedu.
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3 Rejestracja toru ruchow stawow skroniowo-zuchwowych

Co do zasady, rejestracja toru ruchéw stawéw s-z przebiega zawsze w nastepujgcych krokach:
1. Przygotowanie
2. Mocowanie uchwytu na zebach zuchwy
3. Zakfadanie goérnego tuku twarzowego:
a. Condylograph
b. Condylograph comfort
Zaktadanie tuku zapisujgcego
Lokalizacja osi stawu
Zakfadanie plytek i rylcéw pomiarowych
Rejestracja krzywych toru ruchéw stawu
Rejestracja CPM (jezeli uzywany jest uchwyt para-okluzyjny).

© o N o g A

Konczenie rejestracji, zapisywanie danych.

3.1 Ustawienie pacjenta

Pacjent do badania powinien przyjg¢ wyprostowang i rozluzniong pozycje siedzgcag. Ruchy ciata
podczas rejestracji mogg zmienia¢ pozycje osi i nalezy ich unika¢. Gtowa powinna by¢ wyprostowana
w gore, a goérna czes¢ kregostupa powinna sie znajdowa¢ w normalnej pozycji (nie odchylaé¢ do przodu
ani do tytu). Zalecamy korzystanie ze wspornika glowy i szyi.

Nalezy zdjg¢ okulary, kolczyki, klamry do wiosow. tadunek elektrostatyczny wioséw moze mie¢ wptyw
na wynik zapisu. Efekt ten nasila obecnos¢ lakieru do wioséw, dlatego lepiej, aby pacjenci wktadali
czapeczki chirurgiczne. Dtugie wlosy nalezy zaczesac¢ do tytu, za uszy.

3.2 Instrukcje dla pacjenta

Wyjasnij pacjentowi, na czym polegajg ruchy zuchwy takie jak protruzja, retruzja, mediotruzja i
medioretruzja. Popro$ pacjenta, aby wykonat wszystkie te ruchy w catosci i tak daleko, jak to tylko
mozliwe. Przeéwiczcie te ruchy przed zatozeniem fuku twarzowego.

3.3 Przygotowania

Przed rozpoczeciem rejestracji przygotuj wszystkie niezbedne urzadzenia i materiaty.

Podtacz urzgdzenie CADIAX do komputera i uruchom oprogramowanie do rejestracji. Jesli urzagdzenie
zostato wykryte, zostanie to wskazane przez zmiane na pasku stanu oprogramowania. Jesli tak sie nie
dzieje, sposdb korekty tego btedu znajdziesz w rozdziale ,Rozwigzywanie problemow”.

3.3.1 Mocowanie uchwytu na zebach zuchwy
Dostepne sg dwa rézne rodzaje uchwytéw do mocowania tuku zapisujgcego do zuchwy:

Zgryzowy uchwyt z tyzkg wyciskowg Zgryzowy uchwyt funkcjonalny (para-okluzyjny)

S
¢
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U pacjentéw bezzebnych uchwyt mozna zatozyé na zuchwe przy pomocy zacisku zuchwowego.

Zgryzowy uchwyt z tyzkg wyciskowg i zgryzowy uchwyt funkcjonalny sg dostarczane bez
sterylizacji i nalezy je zdezynfekowa¢ i/lub wysterylizowa¢ przed uzyciem. Instrukcje dotyczace
czyszczenia i ponownego uzycia znajdziesz w rozdziale ,Czyszczenie”.

z uzywania uchwytu lub - na odpowiedzialno$¢ lekarza dentysty - podejmij odpowiednie srodki
ostroznosci (np. zszynowanie zebdw) Obszary uzebienia obnizone z podcieniami lub
szparowatoscig nalezy zawsze blokowa¢ odpowiednim materiatem (np. miekkim woskiem),
nawet u pacjentéw o dobrym stanie periodontalnym.

@ Sprawdz stan periodontalny uzebienia zuchwy. Jezeli stan ten jest niezadowalajacy, zrezygnuj

Jesli przymocujesz uchwyt do prowizorycznie zacementowanego uzebienia, pojawia sie ryzyko,
ze uzebienie moze sie poluzowa¢ z uwagi na oddziatywania mechaniczne. W takich
przypadkach musisz ustali¢, czy cement tymczasowy jest do tego odpowiedni czy nie.

Sprawdz czy zacisk na tuku zapisujgcym mozna tatwo wcisng¢ na trzonek uchwytu. Jezeli tak
nie jest, nie uzywaj tego konkretnego uchwytu.

3.3.1.1 Mocowanie zgryzowego uchwytu z tyzka wyciskowa

0 Jezeli uzywasz zgryzowego uchwytu funkcjonalnego, mozesz poming¢ ten fragment.

Zgryzowy uchwyt z tyzkg wyciskowg jest dostepny w wielu .y\'j
rozmiarach. Wybierz dla pacjenta uchwyt w odpowiednim
rozmiarze.

_— —

Przed wprowadzeniem materiatu silikonowego wyt6z uchwyt 3 cienkimi wateczkami miekkiego
wosku ($rednica 3-4 mm). Wateczki sg mocowane do tuku po przekatnych: jeden z przodu, a
dwa z tylu. W ten sposdb wyznaczone zostajg punkty zatamania, ktére utatwig zdejmowanie

uchwytu.
Uzywaj wytgcznie masy silikonowej (materiat rejestrujgcy zagryzanie) o twardosci Shore’a
maksymalnie A60. Postepuj zgodnie z instrukcjami producenta!l

Wypetnij uchwyt do maksymalnie 2/3 wysokosci materiatem
silikonowym.

Umies¢ wypetniony uchwyt na zebach zuchwy i ustaw trzonek ;& - —

w srodkowej pozycji strzatkowej. Pacjent wycofuje i zamyka ; j\
zuchwe, automatycznie ustawiajgc trzonek w taki sposéb, ze N N 2 g
uzyskuje sie najmniejszy wymiar pionowy zgryzu przy oparciu "

zebow gornych o powierzchnie gorng tyzki.
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lekko otwartych ustach pacjenta. Postepuj zgodnie z instrukcjami producenta! Zaleca sie
pozostawienie oddzielnej prébki materiatu poza ustami pacjenta, aby moc tatwo kontrolowaé
proces tezenia. Sprawdz, czy w obszarach tylnych nie wystgpig zadne interferencje
spowodowane wycisnieciem materiatu.

@ Przed zamocowaniem tuku zapisujgcego zuchwy nalezy catkowicie dopasowa¢ silikon, przy

3.3.1.2 Mocowanie zgryzowego uchwytu funkcjonalnego (para-okluzyjnego)

O Jezeli uzywasz zgryzowego uchwytu z tyzkg wyciskowg, mozesz pomingé ten fragment.

Uzywanie uchwytu para-okluzyjnego pozwala na przeanalizowanie wplywu zgryzu na pozycje stawéw
skroniowo-zuchwowych i ruch osiowy stawu. Pomiary pozycji ktykciowej (CPM) mozna przeprowadzic¢
bezposrednio w ustach pacjenta, wiec nie musisz juz mierzyé CPM na zamontowanych modelach.
Zgryzowy uchwyt funkcjonalny znajduje sie poza kontaktami zgryzowymi zebow, wiec nie dotyka zebdw
gornej szczeki ani w zaguzkowaniu, ani w funkcji.

Do zamocowania zgryzowego uchwytu funkcjonalnego bedzie
Ci potrzebny kompozyt do odbudowy tymczasowej (np.
Protemp Il firmy 3M ESPE).

SESFE

Protemp'll

Oprocz tego bedzie Ci potrzebny cement tymczasowy: cement
na bazie tlenku cynku (np. TempBond firmy Kerr) lub
karboksylowy (np. Durelon firmy 3M ESPE).

Umies¢ uchwyt w ustach pacjenta i zagnij skrzydetka, aby
dopasowaé na dolnym tuku zebowym. Zostaw 1-2 mm
przestrzeni miedzy zebami a uchwytem.

Umies¢ wczesniej uformowang ptytke wosku na géornym tuku
zebowym i popros pacjenta, aby zagryzt. Plytka woskowa
izoluje gbérne zeby przed niekontrolowanym wyptywem "‘_
kompozytu i eliminuje konieczno$¢ Zzmudnego czyszczenia. )

Przygotuj kompozyt zgodnie z instrukcjami producenta.
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Pokryj uchwyt od strony powierzchni wargowych i
policzkowych zebéw warstwg kompozytu o grubosci 2 mm.
Odczekaj, az materiat zacznie tezeé.

Umies¢ uchwyt w ustach pacjenta i poinstruuj go, aby je l,
zamknat tak, by gorne zeby nie dotykaty uchwytu (sprawdz to).

Trzonek uchwytu powinien wypadaé na $rodkowej
ptaszczyznie strzatkowej.

Poczekaj, az materiat stezeje, a nastepnie usuh uchwyt z ust
pacjenta.

Usun nadmiar kompozytu ostrym nozem lub frezem.
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Uzyj kalki w celu odznaczenia powierzchni kontaktowych miedzy kompozytem na uchwycie a
zebami szczeki. Usun nadmiar frezem.

Jesli kompozyt jeszcze nie stezat catkowicie, mozesz odtozyé uchwyt na bok i zaczgé mocowaé
gorny tuk twarzowy.

Przygotuj cement zgodnie z instrukcjami producenta.
Zamocuj uchwyt cementem na zebach zuchwy.

@ Nie mocuj zgryzowego uchwytu funkcjonalnego na bolesnych albo luznych zgbach.

Po rejestracji mozna tatwo zdjg¢ uchwyt. Zeby bedg wymagaly jedynie delikatnego czyszczenia
(skalingu). U tego samego pacjenta pokryty kompozytem uchwyt moze zosta¢ uzyty ponownie (nie
trzeba koniecznie usuwac z niego pozostatosci kompozytu).

3.4 Mocowanie kinematycznego tuku twarzowego
34.1 Condylograph

34.11 Przygotowywanie gérnego tuku twarzowego
Przed zamocowaniem tuku Condylograph u pacjenta nalezy
odciggng¢ mocowania czotowe

Delikatnie poluzuj sruby zaciskowe ramion bocznych, aby
ramiona boczne mogty poruszy¢ sie w kierunku strzatkowym
(gorna $ruba) i poprzecznym (dolna $ruba).

Poluzuj i zdejmij wskaznik punktu referencyjnego Orbitale.

Gorny tuk twarzowy jest teraz gotowy do zatozenia.
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3.4.1.2 Zaktadanie gérnego tuku twarzowego

Wyreguluj szerokos¢ tuku twarzowego tak, aby ramiona boczne
dotykaty czaszki nad uszami, réwno, bez napiecia. tuk
twarzowy powinien zostaé ustawiony symetrycznie.

Pot6z tuk twarzowy na czole pacjenta, tak by wspornik nosowy
spoczywat na punkcie Glabella, a ramiona boczne — nad
uszami.

Opus¢ wsporniki czotowe do momentu, az dotkng skory
i unieruchom je. Nalezy uzyskac¢ réwne podparcie na czole i na
punkcie Glabella. Stabilizuje to tuk twarzowy i znaczaco
poprawia komfort pacjenta.

Tasdmy utrzymujgce nalezy utozy¢ rownolegle do ramion
bocznych i zapig¢. Teraz tuk twarzowy powinien mocno
trzymac sie gtowy bez dalszego przytrzymywania.

Zat6z czerwone ptytki z etykietami do zapisu i umocuj je na tuku
twarzowym.
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Wyreguluj gtebokos$¢ ramion bocznych, aby tylna krawedz
ptytki pokrywata skrawek ucha.

Zwré¢ uwage czy ramiona boczne znajdujg sie nad uszami. tuk twarzowy nie moze byc
odciggniety przez tadme utrzymujgcag — w doét, na matzowine ani w goére.

Zamocuj wskaznik punktu referencyjnego Orbitale na
poprzecznej belce tuku twarzowego i dotknij skory
wskaznikiem.

Aby wskazaé pozycje punktu referencyjnego Orbitale przy V|
pomocy znacznika otowianego na zdjeciu RTG — mozesz _
oznaczy¢ to miejsce na skoérze.

Nastepnie unieruchom wskaznik punktu referencyjnego
i zdejmij go z tuku twarzowego.

3.4.2 Condylograph comfort

3421 Przygotowywanie gérnego tuku twarzowego

Delikatnie poluzuj $ruby zaciskajgce ramion bocznych, aby
mogty poruszy¢ sie w kierunku strzatkowym (gérna sSruba
zaciskajgca) i poprzecznym (dolna $ruba zaciskajaca).

Poluzuj i zdejmij wskaznik punktu referencyjnego Orbitale.

Zamocuj wspornik nosowy wsuwajgc go z boku do $rodka, az
do klikniecia.
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Miekki element wspornika nosowego mozna tatwo wymienié.
Zakfada sie jg na mostek nosowy.

Gorny tuk twarzowy jest teraz gotowy do zatozenia.

3.4.2.2 Zaktadanie gérnego tuku twarzowego

Wyreguluj szerokos$¢ tuku twarzowego tak, aby ramiona boczne
dotykaty czaszki nad uszami, réwno, bez napiecia. tuk
twarzowy nalezy ustawi¢ symetrycznie.

Pot6z tuk twarzowy na czole pacjenta, tak by wspornik nosowy
spoczywat na gtadziznie (Glabella), a ramiona boczne — nad
uszami.

Tadmy utrzymujgce nalezy utozy¢ rownolegle do ramion
bocznych i zapig¢. Teraz tuk twarzowy powinien mocnho
trzymac sie gtowy bez dalszego przytrzymywania.

Zat6z czerwone ptytki z etykietami do zapisu i umocuj je na tuku
twarzowym.
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Wyreguluj gtebokos¢ ramion bocznych, aby tylna krawedz
ptytki pokrywata skrawek ucha.

Zwré¢ uwage czy ramiona boczne znajdujg sie nad uszami. tuk twarzowy nie moze byc
odciggany przez tasme utrzymujgcg — w dot, na matzowine ani w gore.

Zamocuj wskaznik punktu referencyjnego Orbitale na
poprzecznej belce tuku twarzowego i dotknij skory
wskaznikiem.

Aby wskaza¢ pozycje punktu referencyjnego Orbitale przy %
pomocy znacznika otowianego na zdjgciu RTG — mozesz _
oznaczy¢ markerem to miejsce na skorze.

&

Nastepnie unieruchom wskaznik punktu referencyjnego
i zdejmij go z tuku twarzowego.

3.4.3 Przygotowanie zuchwowego tuku twarzowego

Ustaw ramiona boczne zuchwowego tuku twarzowego w ich
pozycji centralne;.
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Delikatnie poluzuj sruby, aby ramiona boczne i podwdjna sruba
na wsporniku byty ruchome.

Wyreguluj dwie igty osiowe tak, aby wystawaty 2 cm z obsadki.

Zuchwowy tuk twarzowy jest teraz gotowy do zatozZenia.

3.44 Mocowanie zuchwowego tuku twarzowego

Catkowicie rozsun i unieruchom ramiona boczne tuku
zuchwowego. Pacjent powinien mie¢ zamknietg zuchwe w
pozycji centralnej (dotylnej). Wsun podwojny zacisk na uchwyt.

Sprawdz, czy uchwyt sie nie poluzowat i ponownie sprawdz,
czy jest on prawidtowo dopasowany.

Wyreguluj zuchwowy tuk twarzowy, aby byt réwnolegty
w stosunku do gérnego tuku twarzowego.

Przykre¢ $rube na ramieniu poprzecznym. W tym samym
czasie podeprzyj zuchwowy tuk twarzowy druga reka, aby nie
wywiera¢ zbyt duzego nacisku na uchwyt. Silny nacisk moze
spowodowac bdl lub poluzowanie uchwytu.

Wsun igty osiowe do otworéw na koncach ramion i ustaw je
w poblizu osi stawu.

Na koncu zakre¢ sruby na koncach ramion bocznych dolnego
tuku, aby unieruchomié ich pozycje w stosunku do ramienia
poprzecznego.
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3.4.5 Wyznaczanie osi stawu (Hinge Axis)

Wecisnij iglty osiowe, aby dotknely naklejek do zapisywania.
Unieruchom igty w tej pozyciji.

Rozpocznij od wprowadzenia zuchwy do pozycji dotylnej stawu
i lekko uciskajgc utrzymaj zuchwe w tej pozycji, popro$ pacjenta
o ruchy otwdrz/zamknij w pozycji dotylnej, wyizoluj czysty ruch
rotacyjny.

Za pomocg $rub pozycjonujgcych ustaw pozycje ramion [
bocznych w taki spos6b, aby igta osiowa wylgcznie sie
obracata, bez rysowania ruchu translacyjnego na ptytce. :

3.4.6 Zaktadanie sensoréw

Dotykaj ptytek elektronicznych tylko na ich krawedziach. Unikaj dotykania czarnej powierzchni
pomiarowej, aby nie dopuéci¢ do zabrudzenia lub zarysowania. Sprawdz, czy tryb rejestraciji
jest wytgczony, kiedy zaktadasz ptytki i rylce.

Zatoz ptytki elektroniczne w wyznaczonych do tego gniazdach
w gornym tuku twarzowym. Nie pozwdl, aby w tym czasie co$
utkneto miedzy ramionami bocznymi a ptytkami.

System podwdjnego rylca pozwala na rejestracje obrotu osi
stawu po obu stronach.

Wsun catkowicie rylec z wiekszg obudowa (grubsza srebrna
obrecz) do otworu w ramieniu bocznym. Drugi rylec powinien
by¢ ustawiony nad pierwszym. Dokre¢ srube po gérnej stronie
ramienia bocznego, aby unieruchomi¢ rylec.

Jesli system zostat prawidtowo zamocowany, a zuchwa jest
w pozycji referencyjnej, koricowka rylca powinna znajdowaé
sie w obszarze goérnej tylnej Ewiartki elektronicznej ptytki.
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Rylce powinny zostac ustawione w taki sposoéb, zeby ich osie wystawaty nie wiecej niz okoto 1
cm na zewnatrz. Ten zakres ruchu jest wymagany, miedzy innymi, do ruchéw mediotruzyjnych.

Unikaj dotykania powierzchni pomiarowych czarnych ekranéw i rylcéw podczas procedur
pomiarowych i prac przygotowawczych. Powinien tego unika¢ réwniez pacjent.

3.5 Ustawianie systemu CADIAX

Podtacz zlgcze sterownika noznego do odpowiedniego gniazda
z boku urzadzenia.

Podtgcz urzadzenie do wolnego portu USB w swoim
komputerze.

Nastepnie podtgcz sensory do urzgdzenia bazowego zgodnie
Z opisem na obudowie.

E Cadiax4

3.6 Lokalizacja osi wspierana oprogramowaniem

Os stawu jest osig funkcjonalng, wokot ktorej obraca si¢ zuchwa podczas zamykania i otwierania ust.
Zuchwa zamknieta w pozycji dotylnej jest pozycjg referencyjng (RP) i punktem wyjscia dla lokalizaciji
osi stawu.

Przed rozpoczeciem wtasciwej rejestracji, oprogramowanie do rejestracji pozwala na dokfadne
wyznaczenie pozycji osi stawu i odpowiednie ustawienie rylca. Do lokalizacji osi oprogramowanie
wykorzystuje krzywe translacyjne, ktére rylce rysujg na ptytkach, kiedy nie sg ustawione doktadnie w
srodku obrotu (czyli w osi stawu).

Oprogramowanie umozliwia zastosowanie pojedynczej i dynamicznej metody lokalizacji osi. Ta druga
metoda jest zalecana, poniewaz usrednia wiele pomiaréw, przez co lokalizacja osi stawu jest
doktadniejsza.

Jesli wolisz wyznacza¢ pozycje osi stawu mechanicznie lub inng metodg, mozesz opuscic¢ te
funkcje lokalizaciji osi i kontynuowa¢ ustawianie pozyciji referencyjne;j.

Procedura lokalizacji osi moze byé powtarzana dowolng liczbe razy. Zawsze nalezy
przeprowadzi¢ jg przynajmniej raz jeszcze po wyregulowaniu pozycji rylca.
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miesniowych lub probleméw stawu skroniowo-zuchwowego. W takich przypadkach

@ Prawidtowe zlokalizowanie osi stawu moze byé niemozliwe w przypadku powaznych dysfunkcji
dopuszczalna jest reczna lokalizacja, taka jak podczas kondylografii mechanicznej.

3.6.1 Lokalizacja osi pojedynczej

Podczas lokalizacji osi pojedynczej system wykonuje dwa pomiary; jeden przy otwartych ustach
pacjenta, a drugi — przy zamknietych. Z tych dwoch pomiaréw system jest w stanie wyliczy¢é punkt,
wokoét ktérego obracaty sie rylce, a tym samym — wyznaczy¢ lokalizacje osi.

& Unknown Patient [CADIAX® Recorder] = E “
Data Edit View Options Window Help

X [

'Gingle Axis L ocation | Dynamic Axis Location | Axis Fixup | Refix Reference Position | Parameters | Recording | Plates | Linear and AUXData | 3D Animation | Hardware Test |

HINGE AXIS LOCATION CHECKLIST:

Is the CADIAX® electronics mounted correctly ?
Are the plates clean ?
Are the styli inside the valid area of the plates ?

IF ALL ITEMS ABOVE ARE OK:
Guide patient to reference position
Press foot switch
Wait for 'BEEF' and then guide the opening rotation

Keep mouth opened until the second 'BEEF'
Adjust axis

PRESS FOOT SWITCH TO START AXIS LOCATION

Verify the computer calculated hinge axis points in
1Y RealTime Display or visually on the flags!

For Help, press F1 Connected to CADIAX® 4, SK: C4_00001

1. Wyjasnij procedure pacjentowi.

2. Poprowadz zuchwe pacjenta do pozyciji referencyjnej. Sprébuj unikngé kontaktu zebow, pozwoli
to ustawi¢ zuchwe w relacji stawowej bez interferencji zgryzowe;.

3. Wociénij sterownik nozny, aby wykonaé pomiar pierwszej pozycji. To uruchomi odliczanie
koncowe dla pomiaru drugiej pozycji, wskazywane przez pasek postepu w oknie dialogowym.

4. Popros pacjenta, aby otworzyt usta na okoto 15 mm. Upewnij sie, czy zuchwa pozostaje w
pozycji retralnej i nie wykonuje zadnych ruchéw translacyjnych. Odczekaj, az system wykona
drugi pomiar.

5. Pozwdl pacjentowi wejs¢ w pozycje referencyjng i kontynuowaé ustawianie rylcéw na

wyznaczonej pozycji osi (zob. rozdz. ,Ustawianie osi”).

pozycji retralnej, centrycznej. Skoro ta pozycja jest réwniez wykorzystywana do ustalania osi,

O Czesto tatwiej pozwoli¢ pacjentowi otworzy¢ usta do pierwszego pomiaru, a potem przejs¢ do
mozna unikng¢ dodatkowego zrédta btedu.

3.6.2 Lokalizacja osi dynamicznej

W poréwnaniu z lokalizacjg osi pojedynczej, lokalizacja osi dynamicznej wykorzystuje ciggte ruchy
otwierania/zamykania do wyznaczenia osi stawu. Wykonuje sie tutaj wiele pomiaréw i usrednia dla
uzyskania precyzyjniejszego rezultatu, nawet przy tylko niewielkich ruchach.
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Jesli w czasie lokalizacji osi wyswietli sie symbol "Rotate Stylus" (,Obréé Rylec”), bedzie to
oznaczalo, ze rylec znajduje sie w niewtasciwej pozycji w odniesieniu do osi obrotu zuchwy.
Mozesz to rozwigzac obracajgc odpowiedni rylec w uchwycie.

Jezeli podczas lokalizacji osi pojawi sie symbol "No Contact" (,Brak kontaktu”), oznacza to,
ze rylec utracit kontakt z powierzchnig ptytki. Jesli wszystkie kable sg prawidtowo
poditgczone, a rylec znajduje sie we witasciwym obszarze ptytki, przyjrzyj sie powierzchni

ptytki i w razie potrzeby jg wyczysé.

£l Unknown Patient [CADIAX® Recorder] - olEN|
Data Edit View Options Window Help

X [0 ]2

Single Axis Location TDV!HMiCAXiS LocatianT Axis Fixup T Refix Reference Position T Parameters T Recording | Plates | Linear and AUX Data T 3D Animation T Hardware Test ]

Right Side Left Side

For Help, press F1 Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

Wyjasnij procedure pacjentowi.

Poprowadz zuchwe pacjenta do pozycji referencyjnej. Sprébuj unikngé kontaktu zebdéw, aby$
mogt ustawi¢ zuchwe w relacji stawowej bez interferencji zgryzowe;.

Wcisnij przetgcznik nozny, aby rozpoczgé pomiar.

Przeprowadz zuchwe pacjenta przez powtarzane ruchy otwierania i zamykania. Sprawdz, czy
zuchwa pozostaje w pozycji retralnej i nie wykonuje Zadnych ruchdow translacyjnych.
Oprogramowanie w czasie rzeczywistym bedzie wyswietla¢ obliczone punkty osiowe i liczbe
wykonanych pomiaréw.
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5.

gl

Data Edit View Options Window Help

Unknown Patient [CADIAX® Recorder]

Y )

= W& [l

Right Side

Single Axis Location | Dynamic Axis Lmtio"T Axis Eixup T Refix Reference Position T Parameters T Recording | Plates | Linear and AUX Data T 3D Animation T Hardware Test }

Left Side

For Help, press F1

Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

Po wykonaniu wystarczajgcej liczby pomiaréw, oprogramowanie poinformuje o tym
wyswietlajgc na zielono obliczony punkt osiowy po obu stronach. Wéwczas mozesz ponownie
wcisng¢ przetacznik nozny w celu zatrzymania pomiarow.

=

Data Edit View Options Window Help

Unknown Patient [CADIAX® Recorder]

_— ]

e [EXE

Single Axis Location | Dynamic Axis Location | Axis Fiup | Refix Reference Position | Parameters | Recording | Plates | Linear and AUX Data | 3D Animation | Hardware Test |

Right Side

Left Side

For Help, press F1

Connected to CADIAX® 4, Sh: C4_00001

Pozwodl pacjentowi wejs¢ w pozycje referencyjng i kontynuuj ustawianie rylcéw do

wyznaczonej pozycji osi (zob. rozdz. ,Ustawianie osi”).

Kolor obliczonego punktu osiowego informuje o liczbie poszczegdlnych pomiaréw. Przy liczbie
do pieciu pomiaréw bedzie to kolor czerwony, do dziesieciu — niebieski, a powyzej dziesieciu —

zielony.
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Zaawansowane opcje obliczen punktéw osiowych znajdziesz w menu Options — Axis
Location Parameters.

3.6.3 Ustawianie osi

Po zlokalizowaniu punktéw osiowych rylce muszg zostaé ustawione w tych pozycjach. Podczas
ustawiania osi obliczone punkty osiowe wyswietlajg sie jako biate okregi, a faktyczne pozycije rylcéw
jako czerwone krzyzyki.

£ Unknown Patient [CADIAX® Recorder] = = “
Data Edit View Options Window Help

o o a0 ¥ B [D00%]C

Single Axis Location T Dynamic Axis Location TAxisfixin Refix Reference Position T Parameters Taecording Flates Linear and AUX Data T 3D Animation T Hardware Test ]

- Axis pin
Right Side Left Side

Discrepancy, mm: 0,23

Press foot switch to fix axis! Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

1. Sprawdz, czy pacjent znajduje sie w pozycji referencyjnej i pozostaje w niej podczas ustawiania
osi.

2. Wyreguluj nachylenie i dtugos¢ ramion bocznych
dolnego tuku, aby czerwone krzyzyki pozostaty w
ramach biatych okregow.

3. Jak tylko rylce zostang ustawione wystarczajgco blisko punktéw osiowych, mozesz wcisngé
sterownik nozny, aby kontynuowa¢ ustawianie punktéw referencyjnych i wprowadzanie
paramentow tuku twarzowego.

Podczas ustawiania osi odlegtos¢ miedzy pozycjg rylca a punktem osiowym wyswietla sie (w
milimetrach) przy dolnej krawedzi okna. Kiedy tylko odlegto$¢ ta spadnie ponizej okreslonego
progu, widok powiekszy sie automatycznie, co pozwoli na doktadniejsze dopasowanie.

Aby zweryfikowaé powtarzalnos¢ twojej metody lub pozycje stawdéw, mozesz powtdrzyc
lokalizacje osi, a potem ustawienia osi dowolng liczbe razy.

O Mozesz oznaczy¢ pozycje, pokazac tory ruchu i zmieni¢ ustawienia powiekszenia poprzez
menu View.
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3.7 Ustawianie pozycji referencyjnej

Poprowadz pacjenta do dotylnej pozyciji referencyjnej i wcisnij sterownik nozny. Ustawiona tutaj
pozycja bedzie stuzyta za punkt zerowy dla dalszych rejestraciji.

Data Edit View Options Window Help

R E X E Q B o+ NN EE [000% ]

ingle Axis Location ynamic Axis Location xis Fixup | Refix Reference Position | Parameters | Recording | Plates | Linear an a D Animation iardware Tes
Single Axis Locati D Axis Locati Axis Fi el P te Record Plates | L d AUXData | 3D Animati Hardware Test

PRESS FOOT SWITCH TO REFIX THE REFERENCE POSITION!

For Help, press F1 Connected to CADIAX® 4, Sh: C4_00001

Mozesz zresetowac pozycje referencyjng miedzy rejestracjami poprzez funkcje ,refix” lub
przechodzgc do tej zaktadki.
3.8 Wprowadzanie parametréw tuku twarzowego

Aby przeliczy¢ rejestracje zgodnie z mocowaniem gdrnego tuku twarzowego nalezy wprowadzic¢
parametry fuku twarzowego.

Szczegotowe instrukcje dotyczgce wyboru wykorzystywanego tuku twarzowego opisano w

O rozdziale ,Ustawianie tuku twarzowego”.

Zwrd¢ uwage, ze terminy lewy” i ,prawy” zawsze odnoszg sie do strony ciata pacjenta.
Wszystkie wartosci nalezy wprowadzaé w milimetrach.

3.8.1 Condylograph

Korzystajac z tuku twarzowego Condylograph nalezy wprowadzi¢ nastepujgce parametry.
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Data Edit View Options Window Help

WA XH A D HEe o S ¥ B K [0 \

Single Axis Location | Dynamic Axis Location | AxisFixup | Refix Reference Posiion | parameters | Recording | Plates | Linear and AUX Data | 3D Animation | Hardware Test |

Upper face bow geometry
Settings for the upper face bow of type Condylograph.
Y - Shift left, mm: B
X - Shift left, mm:
Y - Shift right, mm:
X - Shift right, mm:
Anterior facebow height, mm:

Anterior facebow depth, mm:

Read adjustment from left V-ruler (negative goes inward) Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

Y-Shift — Przesuniecie Y — jest przesunieciem dowolnego boku ramienia gérnego tuku twarzowego
w lewo lub w prawo. Mozna je odczyta¢ ze skali z przodu poprzecznego ramienia tuku twarzowego.
Warto$ci zlokalizowane w kierunku wewnetrznym wzgledem punktu zero na skali wprowadza sie jako
wartosci ujemne.

X-Shift — Przesuniecie X — jest przesunieciem dowolnej strony ramienia gérnego tuku do tytu lub do
przodu. Mozna je odczyta¢ ze skali na ramieniu bocznym. Wartosci zlokalizowane z tylu wzgledem
punktu zero na skali wprowadza sie jako warto$ci ujiemne.

anterior face bow height (Wysokos¢ przednia tuku twarzowego) to réznica wysokosci miedzy
zaznaczonym punktem orbitalnym a gérnym tukiem twarzowym. Wartos¢ te mozna odczytaé ze skali
pionowej wskaznika punktu referencyjnego.

anterior face bow depth (Gtebokos¢ przednia tuku twarzowego) to réznica gtebokosci miedzy
zaznaczonym punktem orbitalnym na skérze a géornym tukiem twarzowym. Warto$¢ te mozna
odczyta¢ ze skali poziomej wskaznika punktu referencyjnego.

3.8.2 Condylograph comfort

Korzystajgc z tuku twarzowego Condylograph comfort nalezy wprowadzi¢ nastepujgce parametry.
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£l Unknown Patient [CADIAX® Recorder] = = “
Data Edit View Options Window Help

RE; -
FIR -

Single Axis Location T Dynamic Axis Location T Axis Eixup T Refix Reference Position TgarametergT Recording | Plates Linear and AUX Data T 3D Animation T Hardware Test ]

Upper face bow geometry

Settings for upper face bow of type Condylograph comfort:

Y - Shift left, mm: 65..100)

X - Shift left, mm: 0..20)

Y - shift right, mm: 65..100)

X - shift right, mm: 0..20)

Anterior facebows height, mm:

(
(
(
(
(16..40)
(

Anterior facebow depth, mm: 20..60) () Position T (transfer)

(®) Position P (patient)

Read adjustment from left ¥-ruler (negative goes inward) Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

Y-Shift — Przesuniecie Y — jest przesunieciem dowolnego boku ramienia gérnego tuku twarzowego
w lewo lub w prawo. Mozna je odczyta¢ ze skali na poprzeczce tuku twarzowego.

X-Shift — Przesuniecie X — jest przesunieciem dowolnej strony ramienia gérnego tuku do tytu lub do
przodu. Mozna je odczyta¢ ze skali na ramieniu bocznym.

Aanterior face bow height (Wysokos$é przednia tuku twarzowego) to réznica wysokosci miedzy
zaznaczonym punktem orbitalnym a gornym fukiem twarzowym. Wartos¢ te mozna odczyta¢ ze skali
pionowej wskaznika punktu referencyjnego.

Kiedy uzywasz nieruchomych wskaznikdéw punktéw referencyjnych, wartosci nie mozna zmienié, jest
ona stata na wysokos$ci mocowania réwna 22 mm.

Anterior face bow depth (Gtebokosé przednia tuku twarzowego) to réznica gtebokosci miedzy
zaznaczonym punktem orbitalnym na skérze a gérnym tukiem twarzowym. Warto$¢ te mozna
odczyta¢ ze skali poziomej wskaznika punktu referencyjnego.

Kiedy uzywasz indywidualnego wskaznika punktu referencyjnego, nalezy réwniez okresli¢ pozycje, w
ktérej wartos¢ jest mierzona. W pozycji T (transfer) wskaznik jest utozony réwnolegle do ramion
bocznych tuku twarzowego, a w pozycji P (pacjent) — jest nachylony pod katem 30 stopni w kierunku
nosa pacjenta.

3.9 Rejestracja ruchéw stawu

3.9.1 Krzywe toru stawu

Po ustawieniu pozycji referencyjnej i wprowadzeniu parametréw tuku twarzowego mozna rozpoczgé
wiasciwg rejestracje krzywych kondylografii. Aby to zrobié, przejdz do zaktadki Recording.
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Data Edit View Options Window Help

AR 2 E oo (@ e s OB [m00% |2 ‘

Single Axis Location | Dynamic Axis Location | Axis Fixup | Refix Reference Posiion | Parameters |p; ding | Plates | Linear and AUX Data | 3D Animation | Hardware Test |

=]

For Help, press F1 Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

Jesli czesto uzywasz tej samej sekwencji rejestracji, mozesz utworzy¢ do tego makro.
Szczegoly opisano w rozdziale ,Korzystanie z makr rejestracji”.

Rejestrator CADIAX Recorder pozwala na wykonanie nieograniczonej liczby rejestracji. Aby

zarejestrowaé nowg krzywg wybierz New Curve w menu Data lub odpowiedni klawisz na pasku
narzedzi. Na ekranie wyswietli sie okno dialogowe dla okreslenia parametrow rejestracii.

Use :  System Definitions

Type : | protrusion/retrusion

Time : |4.5sec w

AUX: Off

Type w tym oknie dialogowym odnosi sie do nazwy krzywej, ktdra zostanie przekazana do aplikaciji
analizujgcych i pozostanie w nich edytowalna.

Time okre$la, jak dlugo beda rejestrowane ruchy pacjenta. Do tego celu uzasadniony jest okres 4,5
sekundy. Dla ruchéw trwajgcych dtuzej (zucie, moéwienie, itp.) mozna odpowiednio zwiekszyc¢ ten
okres.

Zanim rozpoczniesz rejestracje, sprawdz, czy pacjent znajduje sie w pozycji referencyjnej. W
idealnym przypadku czerwony krzyzyk kursora w czasie rzeczywistym jest ustawiony
dokfadnie na poczatku uktadu wspétrzednych. Jezeli ta pozycja jest trudna do powtdrzenia,
mozna ponownie ustawi¢ pozycje referencyjng oprogramowania klawiszem o tej samej nazwie
(zob. rozdziat ,Ustawianie pozyciji referencyjnej”).

Definitions. Zamiast wybiera¢ dostepny rodzaj mozesz réwniez dla rejestracji wprowadzic¢

0 Typy rejestracji, zaréwno systemowe, jak i uzytkownika mozna skonfigurowaé w menu Edit —
nazwe uzytkownika.
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Po potwierdzeniu parametréw rejestracji kliknieciem OK
mozna rozpoczac rejestracje wciskajgc sterownik nozny.
Nastepnie pacjent powinien wykona¢ wybrane ruchy.

Rozpoczecie i zakonczenie rejestracji sg sygnalizowane akustycznie. Podczas rejestracji jej postep
bedzie widoczny na pasku w czasie rzeczywistym, tak jak bedzie sie wyswietlat rysunek krzywe;.

X 10 8 6 4 2

2
Recording CADIAX® data... 3
I !
_ 6
Foot Switch
8

Po zakonczeniu rejestracji wyswietli sie ona w oknie rejestracji; mozna woéwczas przejs¢ do kolejne;.

Data Edit View Options Window Help

Wl protusionjretrusion 20141107 o) F O X E A Bow o+ e B & [=5% |2

Single Axis Location | Dynamic Axis Location | Axis Fixup | Refix Reference Position | Parameters | R, | Flags | Linear and AUX Data | 3D Animation | Hardware Test |

protrusion/retrusion —

For Help, press F1 Connected to CADIAX® 4, SN: C4 00001

Aby usung¢ wykonang rejestracji mozesz uzy¢ pozycji menu Data — Delete lub klawisza z paska
narzedzi.

Sprawdz jako$¢ krzywej natychmiast po rejestracji. Aby to zrobi¢, sprawdz punkt poczgtkowy
toru ruchu w odniesieniu do pozycji referencyjnej (czyli poczatku uktadu wspétrzednych) oraz
ptynnos¢ linii krzywej. W idealnym przypadku ruch rozpocznie sie doktadnie w punkcie
zerowym i nie bedzie wykazywac¢ zadnych znieksztatcen.

Rejestracje z wyraznymi zaktéceniami powinny zosta¢ odrzucone. W takim przypadku
catkowicie wyczys¢ ptytki i rylce i powtdrz rejestracje. Jesli to nie wyeliminowato zakiécen,
anuluj rejestracje i skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy GAMMA.
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Oproécz tego tory ruchéw, ktére znaczaco réznig sie od oczekiwanych ksztattéw nalezy
traktowac sceptycznie i zweryfikowac je dalszymi rejestracjami.

Zwro¢ uwage, ze ruchy mediotruzja prawa i mediotruzja lewa zawsze odnoszg sie do kiykcia
pacjenta wykonujgcego ruch mediotruzyjny. Mediotruzja prawa oznacza ruch zuchwowy (czyli
ruch brody) w strone lewg (i odwrotnie).

Aby natozy¢ jedng krzywg na drugg mozesz ustawi¢ wczesniej wykonang krzywg aby
wyswietlata sie w tle korzystajgc z menu Data — Selected As Reference Curve, odpowiedniego

klawisza z paska narzedzi lub klikajgc dwukrotnie pozycje na liscie.

3.9.2 Pomiar pozycji kltykcia (CPM)

Pomiar pozycji ktykcia (CPM) opisuje pomiar przesuniecia 3D w stawie miedzy pozycjg referencyjng a
kazda inng pozycjg stawu (np. maksymalne zaguzkowanie ICP). W przypadku CPM pierwszy pomiar
rejestracji bedzie odniesieniem dla kolejnych.

Naturalnie pomiary pozycji wzgledem okluzji (np. ICP) majg sens tylko wtedy, kiedy uchwyt
mocujgcy do zebow jest unieruchomiony na zebach zuchwy w pozycji nie przeszkadzajgcych
maksymalnemu zagryzieniu (tyzka para-okluzyjna).

Aby zarejestrowa¢ nowg krzywg wybierz New CPM w menu Data lub odpowiedni klawisz na pasku
narzedzi. Na ekranie wyswietli sie okno dialogowe dla okreslenia parametrow rejestracji CPM.

ECPM Parameters “
Use @ System Definitions W
Type: | RCP -= ICP ] Cancel

Time : | 4.5 sec v

Podobnie jak w przypadku parametrow rejestracji — Type jest nazwg przypisang do CPM. Rejestracja
typu Point Mode moze zawiera¢ nieograniczong liczbe indywidualnych pomiaréw, ktére sa
wykonywane kolejnymi przycisnieciami przetgcznika noznego.

W przypadku CPM — Time odnosi sie do czasu miedzy pierwszym a drugim pomiarem. Impulse
oznacza nieokreslony czas, po ktérego uptywie drugi pomiar mozna wykona¢ natychmiast po kolejnym
wcisnieciu przetgcznika noznego.

Zamiast wybiera¢ dostepny rodzaj mozna réwniez wprowadzi¢ nazwe uzytkownika dla

0 Rodzaje rejestracji systemowe i uzytkownika mozna skonfigurowa¢ w menu Edit — Definitions.
rejestraciji.

Predefiniowane akronimy oznaczaja:
RP: Pozycja referencyjna

RCP: Retralna pozycja kontaktowa

ICP: Maksymalne zaguzkowanie

RES: Elastyczno$¢ stawu zuchwowego

ETP: Oczekiwana pozycja terapeutyczna

IVP:  ldealna pozycja wertykalna

FBP: Maksymalne zaguzkowanie z uzyciem sity zgryzowe;j

Po potwierdzeniu parametréw rejestracji kliknieciem OK mozna rozpoczaé rejestracje wciskajgc
przetgcznik nozny.
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Press foot switch to start recording

Cancel

Rozpoczecie i zakonczenie rejestracji jest sygnalizowane akustycznie. Jesli czas pomiedzy dwoma
pomiarami zostat okreslony, postep rejestracji bedzie sie wyswietla¢ na pasku.

Change position to that to be recorded as final
one,

Foot Switch

Po zakonczeniu rejestracji wySwietli sie ona w oknie rejestracji; mozna woéwczas przejs¢ do kolejnej.

Data Edit View Options Window Help

| M 11107 MG B o HEow o+ N MO [225% 3
Single Axis Location | Dynamic Axis Location | Awis Fiup | Refx Reference Positon | Parameters | R |Flags | Linear and AUX Data_| 30 Animation | Hardware Test |

CPM =
RCP > ICP

-0,05 mm Gamma 0,18 ©
1,35 mm
0,42 mm

-0,21 mm

For Help, press F1 Connected to CADIAX® 4, SN: C4 00001

W celu usuniecia wykonanej rejestracji mozna uzyé¢ pozycji menu Data — Delete lub klawisza z
paska narzedzi.

Wybierajgc punkty CPM na ukfadzie wspéitrzednych mozna wyswietli¢ nastepujgce wartosci przy
dolnej krawedzi okna:

Delta X odlegtos¢ miedzy dwoma pomiarami wzdtuz osi X, czyli w kierunku strzatkowym (+X =
przednia, -X = tylna), dla strony lewej i prawe;j.

Delta Y odlegtos¢ miedzy dwoma pomiarami wzdtuz osi Y, czyli w kierunku poprzecznym (+Y =w
prawo, -Y = w lewo).

Delta z odlegtos¢ miedzy dwoma pomiarami wzdtuz osi Z, czyli w kierunku pionowym (+Z = w
dot, -Z = w gore), dla strony lewej i prawej.

Delta H Rdéznica w wysokosci pinu siecznego w artykulatorze.
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Delta W Przesuniecie boczne pinu siecznego na stoliku siecznym
Delta L Przesunigcie tylno-przednie pinu siecznego na stoliku siecznym

Gamma  Wielkos¢ obrotu osi stawu miedzy dwoma pomiarami.

3.93 Korzystanie z makr rejestracji
Podczas rejestracji makr mozna jednorazowo zdefiniowaé wykorzystywane wielokrotnie sekwencje
krzywych i rejestracji CPM i powtarza¢ je podczas kolejnych sesiji rejestracji.

Edytor makr pozwala tworzy¢ nowe makra lub edytowac istniejgce. Zeby tego dokonaé wybierz Edit
Macro File w menu Data.

Macro file editor E

Macro fle: | C:\Users\Public\Documents\GDSW \Definition\Cadiax Recorder|Eng! Save...

New

Macao

New curve definition... New CPM definition... Delete

protrusionjretrusion  (Type of recording: Curve, Record time: 4.5sec, AUX: Off) -
protrusionjretrusion (Type of recording: Curve, Record time: 4.5sec, AUX: OFf)

medio. right-free (Type of recording: Curve, Record time: 4.5 sec, AUX: Off)

medio. right-free  (Type of recording: Curve, Record time: 4.5 sec, AUX: Off)

medio. left-free (Type of recording: Curve, Record time: 4.5 sec, AUX: Off)

medio. left-free (Type of recording: Curve, Record time: 4.5 sec, AUX: Off)

open/dose (Type of recording: Curve, Record time: 4.5sec, AUX: Off)

open/dose (Type of recording: Curve, Record time: 4.5sec, AUX: OFf)

protr.jretr.-guided (Type of recording: Curve, Record time: 4.5 sec, AUX: Off)
protr.jretr.guided (Type of recording: Curve, Record time: 4.5sec, AUX: Off)

medio. right-guided (Type of recording: Curve, Record time: 4.5 sec, AUX: Off)

medio. right-guided (Type of recording: Curve, Record time: 4.5 sec, AUX: Off)

medio. left-guided (Type of recording: Curve, Record time: 4.5sec, AUX: OF)

medio. left-guided (Type of recording: Curve, Record time: 4.5sec, AUX: Off) -
e e i Mo of eomedine s Coomis Pocoed timen A € one 81V, (6

oK

Uzyj dostepnych klawiszy, aby doda¢ krzywg lub rejestracje CPM do sekwenciji lub usung¢ je. Mozesz
zmieni¢ kolejnos¢ pozyciji na liScie przeciagajac je przy wcisnietym lewym klawiszu myszki. Po
zakonczeniu zapisz makro do pliku uzywajgc do tego odpowiedniego klawisza.

Aby uzy¢ utworzonego makra podczas rejestracji, wejdz w zaktadke Recording i wybierz menu Data
— CADIAX® Recorder Macro lub odpowiedni klawisz na pasku narzedzi.

Opcja Macro Easy Start w menu Options pozwala na rozpoczecie indywidualnych rejestracji
jednym wcisnieciem przetgcznika noznego podczas wykonywania makra rejestraciji.

3.10 Zakonczenie rejestraciji

Po wykonaniu wszystkich rejestracji mozesz przenies¢ je do oprogramowania GAMMA Dental
Software przez menu Data — Save All lub przez ikone dyskietki na pasku narzedzi.

zapisywania rejestracji, dane bedg zapisywane w podkatalogu GDSW/Temp w biezgcym
folderze dokumentow uzytkownika. Aby odzyskac taki plik z rozszerzeniem *.cxc, uzyj
odpowiedniej pozycji z menu Data.

O Aby nie doszio do utraty danych spowodowanej problemami pojawiajgcymi sie podczas

@ Kiedy zaczynasz demontowac system, sprawdz najpierw, czy tryb rejestracji zostat wytgczony!

Demontuj system w odwrotnej kolejnosci. Najpierw poluzuj rylec i ptytki pomiarowe z tuku
twarzowego, a nastepnie zdejmij zuchwowy tuk twarzowy z uchwytu. Pézniej zdejmij gorny tuk
twarzowy, a na koncu zdejmij uchwyt.

uchwytu zwré¢ uwage, aby przypadkowym ruchem nie uderzy¢ nim o zeby szczeki. Jesli to

® Aby poluzowaé uchwyt, przesun ostroznie jego trzpien w goére i w dét. Podczas zdejmowania
konieczne — oston je, np. ptytkg woskowg umieszczong miedzy zebami.
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3.11 Wyswietlanie w czasie rzeczywistym

Rejestrator CADIAX Recorder oferuje kilka sposobow wizualizaciji ruchéw rylca na ptytkach
pomiarowych w czasie rzeczywistym bez wykonywania rejestraciji.

3.11.1  Plytki

Zaktadka Flags wyswietla fizyczne potozenie X/Z koncowek rylca na ptytkach pomiarowych.
&

Data Edit View Options Window Help

Unknown Patient [CADIAX® Recorder] = = “

QD B e N [0

Single Axis Location T Dynamic Axis Location TAx\s Eixup T Refix Reference Position T Parameters Taecurd\ng Platg§ Linear and AUX Data T 3D Animation T Hardware Test ]

B Axispin - Gamma pin
Right Side Left Side

For Help, press F1

Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

0 Mozesz oznaczy¢ pozycje, pokazac tory ruchu i zmieni¢ ustawienia powiekszenia poprzez
menu View.

3.11.2 Dane liniowe i AUX

Zakfadka Linear and AUX data wyswietla zmierzone wspoirzedne i wartosci AUX w czasie. Gorny
obszar wy$wietlania przedstawia prawg strone pacjenta, a dolny — lewa.
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£ Unknown Patient [CADIAX® Recorder] = = “

Data Edit View Options Window Help

Single Axis Location T Dynamic Axis Location T Axis Eixup T Refix Reference Position T Parameters T Recording | Plates |lill.§ﬂ!..al.l.si AU

3D Animation T Hardware Test ]

For Help, press F1 Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

Mozesz wyregulowaé predkosé wyswietlania i to, aby krzywe wyswietlaty sie przez obszar przy
prawej krawedzi okna.

Dane AUX z zewnetrznych zrodet moga by¢ przetwarzane tylko na urzgdzeniach
diagnostycznych CADIAX.

3.11.3 Animacja

Zakfadka 3D Animation wizualizuje zmierzone ruchy zuchwy przy pomocy wirtualnej prezentacji
zuchwy pacjenta.
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Data Edit View Options Window Help

WRE X W QO e S YRR [

Single Axis Location | Dynamic Axis Location | Axis Fixup | Refix Reference Position | P: | Recording | Flags | Linear and AUX Data_| 3D Ani

ion | Hardware Test |

Options

Show Mandible

Show Condylography Curves
Show Coordinate System

[] wireframe Mode

For Help, press F1 Connected to CADIAX® 4, SN: C4_00001

Obszar po lewej stronie okna pozwala na wybor rozmaitych opcji wyswietlania.
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4 Dodatkowe informacje

System CADIAX jest indywidualnym systemem rejestracji, w ktérym ruchy stawu zuchwowego
rejestrowane sg doktadnie na pozycji osi stawu pacjenta. Inaczej dziata arbitralny (narzucajacy
pozycje) system rejestracji, wykorzystujgcy statystyczng pozycje osi stawu, ktéra moze cho¢ nie musi
by¢ bliska faktycznej osi pacjenta. Jednak w obu przypadkach wykorzystywana jest metoda pomiaru
zblizona do stawu.

Zaletg pomiaréw arbitralnych jest fatwos¢ ustawienia rylcéw pomiarowych na predefiniowanym
anatomicznym punkcie osiowym stawu. Ten punkt jest definiowany w odniesieniu do kanatu usznego
przez system mechaniczny i mozna go tatwo regulowac. Skoro jednak ten punkt moze rézni¢ sie od
rzeczywistej osi stawu pacjenta, rowniez ruchy zuchwy w stawie s-z uzywane do programowania
artykulatora (protruzja i mediotruzja) mogg mie¢ znieksztatcong charakterystyke krzywe;j.

4.1 Referencyjny uktad wspétrzednych

Dla rejestracji powtarzalnych ruchéw stawow skroniowo-zuchwowych wprowadzono referencyjny
uktad wspotrzednych, ktéry umozliwia przeprowadzenie znormalizowanej konwersji w artykulatorze.
Ten ukiad wspotrzednych jest okreslony jako uktad wspotrzednych ,,0$ stawu-Orbital”.

Poczatek uktadu wspoirzednych lezy posrodku
miedzy ktykciami, w punkcie, w ktérym o$ stawu
w pozycji zero (referencyjnej) przecina sie¢ ze
srodkowg ptaszczyzng strzatkowg. Z tego
poczatku uktadu wspotrzednych dodatnia 0 X
biegnie do przodu w kierunku punktu orbitalnego,
dodatnia 0§ Z w dét, a dodatnia 0§ Y biegnie w
prawo (z punktu widzenia pacjenta).

+
y Y. \

+X

+z

2

Gorny wykres obrazuje ruch Benneta lub ruch _ "
poprzeczny powigzanego ktykcia (na grafice: o$ )
X jest utozona poziomo, a o$ Y - pionowo). | .. o o
Ponizszy  wykres ilustruje  ptaszczyzne B B
strzatkowg, podzielong na punkty roziozone w e I
odlegtosci 1 milimetra, gdzie o$ X jest utozona
poziomo, a 0$ Z — pionowo.

Poczatkiem wszystkich uktadéw graficznych jest ’
pozycja referencyjna, ktérg wyznacza sie przez o
odpowiednig funkcje Reference Point. Punkty ‘ "
poczagtkowe krzywych nie muszg zawsze by¢  Uklad wspétrzednych z projekcjg strzatkowa i poprzeczng
zgodne z poczgtkiem uktadu wspotrzednych.

Right Left

Powyzsze przekroje obydwu uktaddéw
wspétrzednych Bennetta sg utozone dosrodkowo | S

(dodatni ruch Bennetta, zgodnie z poprzednim JdT ST RS
standardem) i opisujg przesunigcie poprzeczne ———" ot o w et :
osi stawu. Strzatkowe uktady wspotrzednych sg 7 : I
ustawione do przodu i wskazujg na $rodek grafiki.

81

10§ 10 J0 10

z z iz z

Rozszerzony ukfad wspétrzednych z projekcijg strzatkowg i
przednig
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Widok mozna przetagczac na rozszerzony ukfad wspoétrzednych przez menu View. Nazwy
i kierunki osi mozna przystosowac poprzez wpis Coordinate System w menu Options.

4.2 Montaz w artykulatorze

System CADIAX wykorzystuje ptaszczyzne osiowo-orbitalng (AOP Axis-Orbital Plane) jako
ptaszczyzne referencyjng do rejestracji i transferowania pozycji szczeki do artykulatora (zob. rozdz.
.Referencyjny uktad wspétrzednych”). W artykulatorze ptaszczyzna jest opisywana przez prawy i lewy
punkt osiowy stawu i ptaszczyzne kontaktowg stolika siecznego.

=

Dzieki temu, kiedy model szczeki jest przenoszony do artykulatora przy pomocy tuku twarzowego,
obliczone wartosci bedg pasowaé do rzeczywistych ustawien obudowy kitykciowej artykulatora. Do
przenoszenia pozycji modelu stuzy widelec zgryzowy mocowany do tuku twarzowego przy pomocy w
petni uwalnianego tgcznika 3D. Pobieramy wycisk szczeki i po odlaniu rejestrujemy model w zestawie
do przenoszenia lub bezposrednio w artykulatorze.

;%t\

— q‘r

I% \ :
! (3 y
g “ ¥

/

Jezeli do przenoszenia wykorzystany jest inny tuk twarzowy, nalezy sprawdzi¢, czy jest on ustawiony
wzgledem tych samych punktéw referencyjnych. Tylko woéwczas mozna zagwarantowac, ze wartoSci
obliczone przez system CADIAX bedg pasowaty do modelu w artykulatorze.

Szczegotowe informacje na temat przenoszenia tukiem twarzowym i montowania modeli w
artykulatorze opisano w instrukcji obstugi "Artykulator referencyjny SL i systemy tukéw twarzowych”.

4.3 Prog ISS

Prog 1SS (ISS - TH) dzieli mierzong krzywg na dwie czesci (zob. grafike). Cze$¢ poczagtkowa jest
niezbedna dla obliczenia ISS Immediate Side-Shift (natychmiastowe przesuniecie boczne), druga
sekcja — do obliczenia PSS Progressive Side-Shift (progresywne przesuniecie boczne) lub TCI
Transversal Condylar Inclination (poprzeczne nachylenie kiykcia).
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| PSS/ TCI
1SS | —— L7770
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5 Rozwigzywanie problemoéw

Korygowanie btedéw w systemie CADIAX zawsze wigze sie z dwoma krokami: po pierwsze —
zidentyfikowaniem problemu, a nastepnie przeprowadzeniem zalecanego rozwigzania w celu

wyeliminowania btedu.

Jesli pojawig sie btedy, ktére nie zostaty opisane w tym rozdziale, w celu rozwigzania problemu
skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy GAMMA.

Mozliwa przyczyna btedu

Rozwigzanie

Urzadzenie nie jest podtgczone do komputera.

Podtgcz urzgdzenie przez port USB w twoim
komputerze.

Awaria potgczenia USB miedzy urzagdzeniem a
komputerem.

Uzyj innego portu USB lub innego kabla USB.

Urzadzenie CADIAX jest uszkodzone.

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Mozliwa przyczyna btedu

Rozwigzanie

Awaria potgczenia USB miedzy urzagdzeniem a
komputerem.

Uzyj innego portu USB lub innego kabla USB.

Urzadzenie CADIAX jest uszkodzone.

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Sterownik oprogramowania nie zostat poprawnie
zainstalowany lub nie jest wcale zainstalowany.

Odtgcz urzadzenie CADIAX od komputera.
Uruchom instalatora oprogramowania i wykonaj
procedure naprawy. Zrestartuj komputer i podigcz
na nowo urzgdzenie po krotkim oczekiwaniu.
Uruchom oprogramowanie rejestrujgce dopiero
kiedy system operacyjny zakonczy konfiguracje
urzgdzenia.

Jesli komputer jest podtgczony do Internetu,

mozesz rowniez zainstalowac sterowniki
automatycznie przez Windows Update.

Inne problemy zwigzane z oprogramowaniem.

Mozliwa przyczyna btedu

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Rozwigzanie

Urzadzenie CADIAX jest uszkodzone.

Mozliwa przyczyna btedu

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Rozwigzanie

Zuchwa pacjenta nie znajdowata sie w pozycji
referencyjnej w momencie ustawiania fuku
zapisujgcego do punktu osiowego stawu.

Powtérz procedure dopasowania tuku
zapisujgcego. Sprawdz, czy pacjent trzyma
zuchwe zamknietg w pozycji centralne;.

Sruby zaciskajgce utrzymujace tuk zapisujgcy nie
sg dokfadnie zaci$niete.

Sprawdz, czy $ruby zaciskajgce utrzymujgce tuk
sg mocno dokrecone na trzpieniu uchwytu i na
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Mozliwa przyczyna btedu

ramionach bocznych. W przeciwnym razie
dodatkowa sita wywotana przez zamocowane
rylce moze spowodowac dalsze przemieszczenia.

Rozwigzanie

Rylec nie jest podtgczony.

Podigcz rylec do urzadzenia CADIAX.

Ptytka nie jest podtgczona.

Podtgcz ptytke do urzadzenia CADIAX.

Lewy i prawy sensor pomiarowy zostaty
zamienione.

Zatdz wtyki poprawnie.

Rylec znajduje sie poza dozwolonym obszarem
pomiarowym ptytki z powodu niewtasciwego
zamocowania.

Zaléz ponownie gérny tuk twarzowy. Sprawdz, czy
oba rylce sg ustawione w taki sposob, aby
pozostawaty na czarnej powierzchni pomiarowej
ptytki, rowniez podczas ruchéw mediotruzyjnych.

ptytka pomiarowa jest zanieczyszczona.

Z powodu zabrudzenia ptytki brak jest ciggtego
kontaktu elektrycznego miedzy kohcowka rylca a
powierzchnig pomiarowg ptytki. Wyczysé
powierzchnie ptytki zgodnie z dotgczong instrukcjg
czyszczenia.

rylec jest uszkodzony.

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

ptytka jest uszkodzona.

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Urzadzenie CADIAX jest uszkodzone.

Mozliwa przyczyna btedu

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Rozwigzanie

Lewy i prawy sensor pomiarowy zostaty
zamienione.

Mozliwa przyczyna btedu

Zat6z wtyki poprawnie.

Rozwigzanie

Pozycja rylcéw zmienita sie miedzy ustawieniem
pozycji referencyjnej a rozpoczeciem rejestracji.

Mozliwa przyczyna btedu

Powt6rz ustawianie pozycji referencyjnej. Jesli to
konieczne, powtarzaj te procedure przed kazda
rejestracja.

Rozwigzanie

ptytka pomiarowa jest zanieczyszczona.

Ze wzgledu na zabrudzenia ptytki brak jest
ciggtego kontaktu elektrycznego miedzy koncéwka
rylca a powierzchnig pomiarowg ptytki. Wyczysé
powierzchnie ptytki zgodnie z dotgczong instrukcjg
czyszczenia.

Rylec znajduje sie poza dozwolonym obszarem
pomiarowym ptytki z powodu niewtasciwego
zamocowania.

Zatéz ponownie gorny tuk twarzowy. Sprawdz, czy
oba rylce sg ustawione w taki sposob, aby
pozostawaty na czarnej powierzchni pomiarowej
ptytki, réwniez podczas ruchéw mediotruzyjnych.

~Efekt przesuwania krzesfa” na skutek tarcia
powierzchni miedzy ptytka, a rylcem.

Ruch rylca po powierzchni ptytki moze
spowodowac tzw. ,efekt przesuwania krzesta”.
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Wowcezas koncdéwka rylca na krétko podnosi sie z
powierzchni ptytki powodujgc utrate kontaktu
elektrycznego. Efektowi temu czesto towarzyszy
skrzypigcy dzwiek podczas ruchu.

Aby zminimalizowac ten efekt, natéz na
powierzchnie ptytki odrobine wazeliny. Koniecznie
wyczysé ptytke po rejestracii.

Rylec jest uszkodzony.

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Ptytka jest uszkodzona.

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Urzgdzenie CADIAX jest uszkodzone.

Mozliwa przyczyna btedu

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Rozwigzanie

Ptytka pomiarowa jest zanieczyszczona.

Ze wzgledu na zabrudzenia ptytki brak jest
ciggtego kontaktu elektrycznego miedzy koncowka
rylca a powierzchnig pomiarowg ptytki. Wyczy$¢
powierzchnie ptytki zgodnie z dotgczong instrukcjg
czyszczenia.

Rylec znajduje sie poza dozwolonym obszarem
pomiarowym ptytki z powodu niewtasciwego
Zamocowania.

Zatdz ponownie gorny tuk twarzowy. Sprawdz, czy
oba rylce sg ustawione w taki sposob, aby
pozostawaty na czarnej powierzchni pomiarowej
ptytki, réwniez podczas ruchéw mediotruzyjnych.

Prawy lub lewy sensor pomiarowy hie jest
podtgczony do urzgdzenia.

Zat6z wtyczki poprawnie.

Rylec jest uszkodzony.

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Ptytka jest uszkodzona.

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.

Urzadzenie CADIAX jest uszkodzone.

Skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem firmy
GAMMA.
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6 Specyfikacja

6.1 Dane techniczne

Rozdzielczos¢ ADC: 16 bit

Wyéyvie’tlanie danych 0,01 mm

pomiarow:

Doktadnos¢ pomiaru 5%

odlegtosci:

Doktadnos¢ pomiaru kata: +15°

Napiecie: 5V DC (zgodnie ze specyfikacjg USB)
Prad na wejsciu: maks. 0,5 A (zgodnie ze specyfikacjg USB)
Klasa ochronnosci: B ﬂ

6.2 Czyszczenie

6.2.1 Urzadzenie CADIAX

Sprawdz, czy urzgdzenie CADIAX jest odtgczone od komputera. Odigcz réwniez sensory od
urzgdzenia. Usun kurz i brud przy pomocy miekkiej szmatki.

czyszczenia. Urzadzenia nie wolno czysci¢ pod biezgcg wodg ani zadng cieczg. Nie uzywaj

@ Nie uzywaj cieczy i dopilnuj, by zadna ciecz nie dostata sie do wnetrza urzadzenia podczas
sztywnych szczotek ani wetny stalowe;.

Nigdy nie czys¢ urzadzenia alkoholem, rozpuszczalnikami organicznymi ani $rodkami do
dezynfekcji, poniewaz mogg one uszkodzi¢ komponenty i obudowe.

6.2.2 Ptytki pomiarowe

Powierzchnia ptytki nie moze by¢ uszkodzona (np. zarysowana) ani zabrudzona (ttuszczem, kurzem,
odciskami palcéw itp.). Przed kazdym uzyciem sprawdzaj stan powierzchni plytek.

W razie potrzeby wyczy$¢ powierzchnie ptytki. W tym celu wytrzyj obszar pomiarowy alkoholem a
nastepnie osusz miekkg szmatkg niepozostawiajgcg witdkien. Po wyczyszczeniu ptytki zostaw jg na
wierzchu, aby catkiem wyschta. Dopilnuj, by podczas czyszczenia nie uszkodzi¢ delikatnej powierzchni.

Nigdy nie czys¢ ptytek sztywng szczotke ani zadnym innym materiatem Sciernym.

6.2.3 Rylce pomiarowe
Wycieraj rylce tylko suchg szmatkg bez widkien. W razie potrzeby wyczys¢ kohcodwki alkoholem.

@ Nigdy nie smaruj gniazd i osi thuszczem ani innymi sSrodkami smarnymi.

6.2.4 tuk twarzowy

Czesci tuku twarzowego mogg byé dezynfekowane tylko sprayem lub przecieraniem srodkiem
dezynfekujgcym. Zmyj wszelkie pozostatosci pod biezgcg woda. Tylko wspornik nosowy moze by¢
sterylizowany w autoklawie (5 minut w 134°C; 20 minut w 120°C)
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6.2.5 Zgryzowy uchwyt funkcjonalny

Zdezynfekuj zgryzowy uchwyt funkcjonalny w zbiorniku do dezynfekcji lub zdezynfekuj sprayem.
Nastepnie oczys¢ materiat rejestracyjny uchwytu. Sterylizacje trzeba przeprowadzi¢ w autoklawie (5
minut w 134°C; 20 minut w 120°C).

6.2.6 Zgryzowy uchwyt z tyzka wyciskowa

Zdezynfekuj tyzke wyciskowg uchwytu w zbiorniku do dezynfekcji lub zdezynfekuj sprayem.
Nastepnie oczys¢é materiat rejestracyjny uchwytu. Sterylizacje nalezy przeprowadzi¢ w autoklawie (5
minut w 134°C; 20 minut w 120°C).

6.2.7 Widelec zgryzowy

Zdezynfekuj widelec zgryzowy w zbiorniku do dezynfekcji lub zdezynfekuj sprayem. Nastepnie
wyczys¢ caty materiat rejestracyjny. Jesli uzyto materiatu termoplastycznego; zalecamy umiescic¢
widelce zgryzowe w lodéwce, aby utatwi¢ sobie usuwanie materiatu rejestracyjnego. Sterylizacje
nalezy przeprowadzi¢ w autoklawie (5 minut w 134°C; 20 minut w 120°C).

6.2.8 tacznik 3D

tacznik 3D mozna dezynfekowac tylko przecierajgc szmatkg zwilzong w srodku do dezynfekcji.

Nigdy nie smaruj zawiaséw tgcznika 3D tluszczem ani zadnymi innymi srodkami smarnymi i
nie zanurzaj tej czesci.

6.3 Okresowe badania

Jak inne urzgdzenia elektroniczne, tak réwniez urzadzenie CADIAX i jego elektroniczne komponenty
starzejg sie. W zwigzku z tym funkcje pomiardéw i bezpieczenstwo urzgdzenia nalezy regularnie
kontrolowa¢. Zalecamy wykonywanie przeglagdoéw raz na ok.

Badania bezpieczenstwa muszg zosta¢ przeprowadzone zgodnie z norma IEC 62353 (,Elektryczny
sprzet medyczny - Badania okresowe i badania po naprawie medycznych urzadzen elektrycznych”)
lub z odpowiednig obowigzujgcg normg pochodna.

W ramach badan okresowych nalezy mierzy¢ kazdg réznice w potencjale miedzy narazonymi na
dotykanie elementami przewodzacymi ztgczy. Kazda wykryta réznica w potencjale wskazuje na
awarie zabezpieczen, ktdrg nalezy skorygowacé. Te pomiary wykonuje sie dodatkowo w stosunku do
obowigzkowych badan wynikajgcych z powyzszej normy.

Badania technologii pomiaréw sg przeprowadzane przez firme GAMMA lub jej autoryzowany serwis.

Ptytki pomiarowe sg silnie narazone na uszkodzenia mechaniczne i zuzywajg sie. Nalezy je
wymienia¢ po wykonaniu kazdych 500 badan.

6.4 Srodowisko pracy

Urzadzenie jest przeznaczone do pracy w srodowisku suchym.

e Temperatura: od 10°C do 35°C.
35°C
10 °C

¢ Wilgotnosé wzgledna od 10% do 85%, bez kondensacji.
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85%
10%
W przypadku gwattownej zmiany temperatury przed rozpoczeciem pracy odczekaj, az urzgdzenie
osiggnie temperature otoczenia.
6.5 Przechowywanie i transport

Jesli urzadzenie ma by¢ transportowane na duze odlegtosci, umiesc je w oryginalnym opakowaniu.
Przechowuj ptytki i rylce w odpowiednich pojemnikach, gdy ich nie uzywasz.

Warunki przechowywania i transportu powinny miesci¢ sie w ponizszych zakresach:
e Temperatura: od -10°C do 60°C.

60 °C
-10°C

o Wilgotno$é wzgledna od 10% do 85%. Przechowywac w suchym miejscu!

85%
10%
e Cisnienie od 700 hPa do 1060 hPa.
atmosferyczne: 1060 hPa
700 hPa
6.6 Zgodnosc¢ elektromagnetyczna — wytyczne i deklaracja
producenta
6.6.1 Emisje elektromagnetyczne

Urzgdzenie CADIAX jest przeznaczone do pracy w srodowisku elektromagnetycznym o nizej podanej
specyfikacji. Klient lub uzytkownik powinien zagwarantowacé, ze bedzie ono uzywane tylko w takim
Srodowisku.

Testy emisji Zgodnos¢ Srodowisko elektromagnetyczne - wytyczne
Emisje RF Grupa 1l Urzadzenie CADIAX korzysta z energii o czestotliwosciach
zgodnie z CISPR 11 radiowych (RF) tylko do wykonywania funkcji wewnetrznych.

W zwigzku z tym jego emisje RF s3 bardzo niskie i nie
powinny zaktdcaé pracy urzadzen elektronicznych
znajdujacych sie w jego poblizu.

Emisje RF Klasa B Urzadzenie CADIAX nadaje sie do uzywania we wszystkich

zgodnie z CISPR 11 placéwkach, réwniez w domach mieszkalnych i budynkach
bezposrednio podfaczonych do publicznej sieci zasilania

Emisje harmoniczne nie dotyczy niskiego napiecia dostarczajgcej prgd do budynkéw

zgodnie z IEC 61000-3-2 mieszkalnych.

Wahania napiecia/ emisje migotania nie dotyczy

zgodnie z IEC 61000-3-3

(EN 60601-1-2, Tabela 201)
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6.6.2

Odpornosé elektromagnetyczna

Urzadzenie CADIAX jest przeznaczone do uzywania w srodowisku elektromagnetycznym o nizej
podanej specyfikacji. Klient lub uzytkownik powinien zagwarantowac, ze bedzie ono uzywane tylko

w takim Srodowisku.

Test odpornosci

Poziom testu EC 60601

Poziom zgodnosci

Srodowisko elektromagnetyczne -
wytyczne

Wytadowania
elektrostatyczne (ESD)
zgodnie z IEC 61000-4-2

+ 6 kV kontakt

+ 8 kV powietrze

+ 6 kV kontakt

+ 8 kV powietrze

Podtogi powinny by¢ drewniane,
betonowe lub wytozone ptytkami
ceramicznymi. Jesli podtoga jest
pokryta materiatem syntetycznym,
wzgledna wilgotnos¢ powinna
wynosi¢ przynajmniej 30 %.

Odpornos¢ na
szybkozmienne
zaktdcenia przejsciowe
zgodnie z IEC 61000-4-4

+ 2 kV dla linii zasilania

+ 1 kV dla linii wejscia/wyjscia

+ 1 kV dla linii
wejscia/wyjscia

Jakos¢ sieci zasilania powinna by¢
taka jak dla typowych pomieszczen
ustugowych lub szpitalnych.

Przepiecie +1kV nie dotyczy Jakos¢ sieci zasilania powinna by¢
zgodnie z IEC 61000-4-5 |linia(e) do linii taka jak dla typowych pomieszczen

+ 2KV ustugowych lub szpitalnych.

linia(e) do ziemi
Zapady i krotkie <5%UT nie dotyczy Jakos¢ sieci zasilania powinna by¢
zaktdcenia i zmiany (zapad > 95 % w UT) taka jak dla typowych pomieszczen
napiecia wejsciowych dla 1/2 cyklu ustugowych lub szpitalnych. Jesli
linii zasilania 40 % UT uzytkownik urzadzenia CADIAX
zgodnie z IEC 61000-4- (zapad 60 % w UT) wymaga pracy ciggtej podczas
11 dla 5 cyKii zakidcen zasilania sieciowego,

ykli h I -
zaleca sie zasilanie urzgdzenia z

70 % UT UPS lub z baterii.

(zapad 30 % w UT)

dla 25 cykli

<5%UT

(zapad > 95 % w UT)

dla5s
Pole magnetyczne o 3 Alm 3 Alm Pola magnetyczne o czestotliwosci

czestotliwosci zasilania
(50/60 Hz)
zgodnie z IEC 61000-4-8

zasilania powinny mie¢ poziom
charakterystyczny dla typowego
Srodowiska ustugowego lub
szpitalnego.

Uwaga:

U; jest napigciem sieci zasilania przed zastosowaniem poziomu testu.

(EN 60601-1-2, Tabela 202)

Test odpornosci

Poziom testu IEC 60601

Poziom zgodnosci

Srodowisko elektromagnetyczne -
wytyczne

Minimalna odlegto$¢ od ktérejkolwiek
z czesci systemu CADIAX (w tym
kabli), w jakiej powinny by¢ uzywane
przenosne i mobilne urzadzenia
komunikacyjne o RF jest rowna
zalecanej odlegto$ci minimalne;j
obliczanej z réownania odpowiedniego
dla czestotliwosci nadajnika.

Zalecane odlegtosci minimalne:

Przewodzona RF 3 Vs 3 Vs d=117 «+P

zgodnie z IEC 61000-4-6 | 150 kHz do 80 MHz ' vp

Emitowana RF zgodnie z |3 V/im 3V/m d=1.17 =P

IEC 61000-4-3 80 MHz do 2.5 GHz dla 80 MHz do\g{(;) MHz
d=233%yP

dla 800 MHz do 2,5 GHz
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Gdzie P oznacza maksymalng
zZnamionowg moc wyjsciowg
nadajnika w watach (W) podawang
przez producenta nadajnika, a d to
zalecana minimalna odlegto$¢ w
metrach (m).

Sity pola statych nadajnikow RF
wyznaczanych w badaniu terenu* nie
powinny przekracza¢ poziomu
zgodnosci dla zadnego zakresu
czestotliwosci.

W poblizu sprzetu oznaczonego
ponizszym symbolem mog3 sie
pojawic¢ interferencje:

()

Uwaga 1:
Przy 80 MHz i 800 MHz, zastosowanie ma wyzszy zakres czestotliwosci.

Uwaga 2:
Te wytyczne mogg nie mie¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Propagacja elektromagnetyczna zalezy od absorpcji i
odbijania od struktur, przedmiotow i ludzi.

a

Sity pola statych nadajnikéw, takich jak radiowe telefoniczne stacje nadawcze (komoérkowe/bezprzewodowe) i lgdowe mobilne
stacje radiowe, radia amatorskie, nadajniki radiowe Am i FM oraz nadajniki telewizyjne, nie mozna doktadnie oszacowa¢
teoretycznie. Aby uzyskac dostep do parametréw srodowiska elektromagnetycznego statych nadajnikéw RF nalezy
przeprowadzi¢ badanie w terenie. Jesli zmierzone sity pola w miejscu, w ktorym uzywane jest urzadzenie CADIAX
przekraczajg podany wyzej poziom zgodnosci RF, urzadzenie nalezy obserwowa¢ pod katem normalnej pracy. Po stwierdzeniu
anomalii, konieczne mogg sie okaza¢ dodatkowe $rodki zapobiegawcze, takie jak zmiana kierunku ustawienia lub miejsca
instalacji urzgdzenia.

b

Powyzej zakresu czestotliwosci od 150 kHz do 80 MHz sity pola nie powinny przekracza¢ 3 V/m.

(EN 60601-1-2, Tabela 204)

6.6.3 Zalecane minimalne odlegtosci miedzy przenosnymi i mobilnymi
urzagdzeniami komunikacji RF a urzagdzeniem CADIAX

Urzgdzenie CADIAX jest przeznaczone do uzywania w srodowisku elektromagnetycznym

0 kontrolowanych zaktdceniach emitowanej RF. Klient lub uzytkownik urzagdzenia moze pomagac
wyeliminowaé zaktdcenia elektromagnetyczne utrzymujac minimalng, zalecang ponizej odlegtos¢
miedzy przenodnym i mobilnym sprzetem komunikacji dziatajgcym na czestotliwosciach radiowych
(nadajnikami) a urzgdzeniem CADIAX zgodnie z maksymalng mocg wyjsciowg sprzetu
telekomunikacyjnego.

Znamionowa maksymalna Minimalna odlegtos¢ zgodnie z czestotliwoscia nadajnika [m]
moc wyjsciowa nadajnika
[W] 150 MHz do 80 MHz 80 MHz do 800 MHz 800 MHz do 2,5 MHz
d =117 P d =117 VP d=233+VP
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,37 0,37 0,74
1 1,17 1,17 2,33
10 3,69 3,69 7,38
100 11,67 11,67 23,33

Uwaga 1:

Przy 80 MHz i 800 MHz, zastosowanie ma wyzszy zakres czestotliwosci.

Dla nadajnikéw o maksymalnej wyjsciowej mocy znamionowej innej niz wymienione powyzej zaleca sie utrzymywanie
odlegtosci d w metrach (m) wyznaczonej przy pomocy réwnania odpowiedniego dla czestotliwosci nadajnika, gdzie P oznacza
maksymalng znamionowg moc wyjéciowg nadajnika w watach (W) podawang przez producenta nadajnika.
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Uwaga 2:
Te wytyczne mogg nie mie¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Propagacja elektromagnetyczna zalezy od pochtaniania i

odbijania od struktur, przedmiotéw i ludzi.

(EN 60601-1-2, tabela 202)

6.7 Utylizacja
Po zakonczeniu cyklu zycia produktu, urzadzenia CADIAX i jego komponenty nalezy
prawidtowo zutylizowac¢, postepujgc zgodnie z obowigzujgcymi krajowymi przepisami
dotyczacymi utylizacji sprzetu elektronicznego.
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